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Sammanfattning av revisioner

Tabellen nedan beskriver alla revisioner som gjorts i denna manual.

Revision Beskrivning Avsnitt
1 Forsta utgavan -
2 Tillagg av CFW10 MECII och tillagg av -

EMC-filter for MECI.
Allman 6versyn.

3 Tillagg av CFW10 storlek 11l och tillagg -
av EMC filter for storlekar Il och IIl.

4 CFW10 Plus och Clean versioner -
integrerade.

5 Inférande av trefas och Cold Plate -
modeller, samt modeller med inbyggda
filter
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CFW-10 - SNABB PARAMETERREFERENS

SNABB PARAMETERREFERENS, FEL- OCH STATUS-MEDDELANDEN
Programvara: V2.0X och 2.2X

Applikation:

Modell:

Serienummer:

Ansvarig:

Datum: [

|. Parametrar

Fabrik Anvandar

Parameter Funktion Justerbart omrade s Enhet s Sida
Installning Installning

0 till 4, 6 till 999 = Las 0 - 64
5 = Alteration
SKRIVSKYDDSPARAMETRAR — P002 till PO99

P000 Atkomstparameter

P002 Frekvens, proportionellt varde | 0.0 till 999 - - 64
(P208xP005)
P003 Motorspanning (uteffekt) 1.5 X lpom - A 64
P004 DC Lénkspénning 0 till 524 - V 64
P005 Motorfrekvens (uteffekt) 0.0 till 99.9, 100 till 300 - Hz 64
P0O07 Motorspanning (uteffekt) 0 till 240 - V 64
P008 Metallplat temperatur 25till 110 - °C 64
P014 Senaste fel 00 till 41 - - 64
P0O15 Andra uppkomna felet 00 till 41 - - 64
P016 Tredje uppkomna felet 00 till 41 - - 64
P023 Programvaruversion X.yz - - 64
P040 PID Processvariabel 0.0 till 999 - - 65
REGLERINGSPARAMETRAR — P100 till P199
Ramper
P100 Accelerationstid 0.1 till 999 5.0 S 65
P101 Decelerationstid 0.1 till 999 10.0 S 65
P102 Accelerationstid ramp 2 0.1 till 999 5.0 S 65
P103 Decelerationstid ramp 2 0.1 till 999 10.0 S 65
P104 S Ramp 0 = Inaktiv 0 % 65
1=50
2=100
Frekvensreferens
P120 Digital referensbackup 0 = Inaktiv 1 - 66
1 = Aktiv

2 = Backup av P121
3 = Aktiv efter ramp

P121 Tangentbords P133 till P134 3.0 Hz 67
frekvensreferens
P122 JOGG Hastighetsreferens P133 till P134 5.0 Hz 67
P124 Hoghastighetsreferens 1 P133 till P134 3.0 Hz 67
P125 Hoghastighetsreferens 2 P133 till P134 10.0 Hz 67
P126 Hoghastighetsreferens 3 P133 till P134 20.0 Hz 67
P127 Hoghastighetsreferens 4 P133 till P134 30.0 Hz 67
P128 Hoghastighetsreferens 5 P133 till P134 40.0 Hz 68
P129 Hoghastighetsreferens 6 P133 till P134 50.0 Hz 68
P130 Hoghastighetsreferens 7 P133 till P134 60.0 Hz 68
P131 Hoghastighetsreferens 8 P133 till P134 66.0 Hz 68
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Parameter

Funktion

Justerbart omrade

Fabrik
Instélining

Enhet

Anvandar
Instélining

Sida

Frekvensbegransningar

P133 Minimifrekvens (Fuin) 0.00 till P134 3.0 Hz 69
P134 Maxfrekvens (Fmax) P133 till 300 66.0 Hz 69
V/F kontroll
P136 Manuell momentférstarkare (I | 0.0 till 100 20.0" % 69
x R kompensation)
P137 Automatisk 0.0 till 100 0.0 % 70
momentforstarkare
(Automatisk | x R
kompensation)
P138 Glidningskompensation 0.0till 10.0 0.0 % 71
p142Y® Max uteffekt spanning 0.0 till 100 100 % 72
p1459 @ Falt forsvagning Frekvens P133 till P134 60.0 Hz 72
(Fnom)
DC Léankspanningsreglering
P151 Aktiveringsniva fér spanning Modell 100: 360 till 460 430 Vv 73
Reglering vid DC-lank Modell 200: 325 till 410 380
(Intermediar krets)
P156' Motor dverbelastning strém 0.3 X lnom till 1.3 X Inom 1.2 x P295 A 74
Strom begrénsning
P169" | Max uteffekt strém | 0.2 X lyom till 2.0 X lpom | 15xP295 | A 74
KONFIGURATION PARAMETRAR — P200 till P238
Generiska parametrar
p202" Kontrollage 0 = Linear V/F kontroll 0 - 75
1 = Kvadratisk V/F
kontroll
P203 Val av specialfunktioner 0 =Ingen 0 - 76
1 = PID Regulator
P204" Ladda parametrar med 0 till 4 = Inte anvanda 0 - 76
Fabriksinstallning 5 = Ladda fabriksstandard
6 till 999 = inte anvanda
P206 Auto-Resettid 0 till 255 0 S 76
P208 Referensskalfaktor 0.0 till 100 1.0 - 77
p219" Startpunkten for 0.0 till 15.0 15.0 Hz 77
omkopplingen
Frekvensreduktion
Lokal/fjarr definition
p221™ Hastighetsreferens 0 = HMI-knappar &/ 0 = For - 77

alternativ — Lokalt lage

1=AI1

2=EP

3 = HMI Potentiometer
4 till 5 = Reserverad

6 = Hoghastighet

7 = Frekvens ineffekt

omriktarens
Standard och
Clean
versioner
3 =For
omriktarens
Plus version
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Fabrik Anvandar

Parameter Funktion Justerbart omrade Instalining Enhet Instalining Sida
pP222 Hastighetsreferens alternativ - | 0 = HMI-knappar &/ 1 - 77
Fjarrlage 1=Al1
2=EP

3 = HMI Potentiometer
4 till 5 = Reserverad

6 = Hoghastighet

7 = Frekvens ineffekt

p229™ Kommando alternativ — Lokalt | 0 = HMI-knappar 0 - 78
lage 1 = Terminaler
p230" Kommando alternativ — 0 = HMI-knappar 1 - 78
Fjarrlage 1 = Terminaler
p231% Framat/Bakat alternativ 0 = Framat 2 - 78
1 = Bakét

2 = Kommandon

Analog(a) ineffekt

P234 Analog ineffekt Al1 0.0 till 999 100 % 78
forstarkning
p235™% Analog ineffekt Al Signal 0 = (0 till 10)V / (O till 0 - 81
20)mA
1 =(4till 200mA
P236 Analog ineffekt Al1 -120 till +120 0 % 81
kompensering
P238 Ineffekt forstarkning 0.0 till 999 100 % 81
(HMI potentiometer)
P240 Ineffekt kompensering -120 till +120 0 % 81
P248 Analog ineffekt (Al1) filter 0 till 200 200 ms 81

Tidskonstant
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Parameter Funktion Justerbart omrade F?bnl.( Enhet Anv_ano_lar
Instélining Instélining

Digital ineffekt

p263" Digital ineffekt DI1 0 = Ingen funktion 1 - 81
Funktion 1 = Ingen funktion eller

P264" Digital ineffekt DI2 Allmén aktivering 5 - 81
Funktion 2 = Allman aktivering

P265" Digital ineffekt DI3 3=J0G 6 - 81
Funktion 4 = Start/Stopp

P266% Digital ineffekt DI4 5 = Framat/bakat 4 - 82

Funktion

6 = Lokal/fjarr

7 = Hoghastighet

8 = Hoghastighet med
anvandning av Ramp 2

9 = Framat

10 = Bakat

11 = Framat med Ramp 2
12 = Bakat med Ramp 2
13=Pa

14 = Av

15 = Aktiverar ramp 2

16 = Accelererar EP

17 = Decelererar EP

18 = Accelererar EP med
Ramp 2

19 = Decelererar EP med
Ramp 2

20 = Utan Externt Fel

21 = Felaterstallning

22 = Accelerera EP/Start
23 = Decelerera EP/Stopp
24 = Stopp

25 =
Séakerhetsomkopplare

26 = Frekvens ineffekt
27 = Manuell/Automatisk
(PID)

12
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Fabrik

Anvandar

Parameter Funktion Justerbart omrade e Enhet rrm Sida
Installning Installning
p271 Frekvens ineffekt forstarkning | 0.0 till 999 200 % 87
Digital uteffekt
p277% Rela uteffekt RL1 funktion 0=Fs > Fx 7 - 87
1=Fe>Fx
2=Fs=Fe
3=lIs>1Ix
4 och 6 = Inte anvanda
5 = Kor
7 = Inte fel
Fx och Ix
P288 Fx Frekvens 0.0till P134 3.0 Hz 88
P290 IX Strom 0.0 till 1.5 X lpom P295 A 88
Omriktar-data
P295 Graderad omriktare 1.6 Skriv- A 88
Strom (lnom) 2.6 skydds-
4.0 parameter
7.3
10.0
15.2
p297™ Vaxlingsfrekvens 2.5till 15.0 5.0 kHz 89
DC Inbromsning
P300 DC Inbromsningstid 0.0till 15.0 0.0 S 89
P301 DC Inbromsning startfrekvens | 0.0 till 15.0 1.0 Hz 89
P302 Inbromsningsmoment 0.0 till 100 50.0 % 89
SPECIALFUNKTION — P500 till P599
PID Regulator
P520 PID Proportionell forstarkning | 0.0 till 999 100 % 97
P521 PID Integral forstarkning 0.0 till 999 100 % 97
P522 PID Differentiell férstarkning 0.0 till 999 0 % 97
P525 PID Regulator 0.0 till 100 0 % 97
installningspunkt via
tangentbord
P526 Processvariabelfilter 0.0till 10.0 0.1 S 97
P527 PID Regulator atgardstyp 0 = Direkt 0 - 97
1 =0mvand
P528 Proc. Var. Skalfaktor 0 till 999 100 - 98
P536 Automatisk instéllning av 0 = Aktiv 0 - 98
P525 1 0 Inaktiv

(1) Denna parameter kan endast andras nar omriktaren inaktiverats (stoppad motor).

(2) Denna parameter kan inte andras nar funktionen “"ladda fabriksstandard” kérs (P204 = 5).
(3) 6% for modell 15.2 A.
(4) 2.5 kHz fér modell 15.2 A.
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Il. Felmeddelanden

Display Beskrivning Sidan
EQ0O0 Uteffekt dverstrom/Kort krets 99
EO1 DC Lank dverspanning 99
E02 DC Lank underspénning 99
EO04 Omriktare évertemperatur 100
E05 Uteffekt dverlast (I x t funktion) 100
E06 Externt fel 100
E08 CPU-fel (6vervakning) 100
EQ09 Programmeringsfel (kontrollsumma) 100
E24 Programmeringsfel 100
E31 Tangentbord (HMI) kommunikationsfel 100
E41 Sjalvdiagnostiseringsfel 100
. Ovriga meddelande

Display Beskrivning

rdy Omriktaren &r Klar att aktiveras

Sub Spanningen i stromforsorjningen ar for 1ag for omriktardriften

(underspanning)
dcb Omriktaren &r i DC-brytarlage
EPP Omriktaren laddar fabriksinstallining

14



KAPITEL 1 - SAKERHETSFORESKRIFTER

1 SAKERHETSFORESKRIFTER

Denna manual innehaller nédvandig information for korrekt anvandning av CFW-10
Variable Frequency Drive.

Denna manual ar skriven for kvalificerad personal med lamplig utbildning och teknisk
behdrighet for att anvanda den har typen av utrustning.

1.1 SAKERHETSFORESKRIFTER | MANUALEN

/o
/’/ '\\\

= )

L2

Foljande sékerhetsféreskrifter anvands i denna manual:

FARA!

Om de rekommenderade sékerhetsféreskrifterna inte f6ljs noggrant kan det leda till
allvarliga eller livshotande skador pa personal och/eller

materialskador.

OBS!
Underlatenhet att folja rekommenderad sékerhetsforeskrift kan leda till
materialskada.

NOTERA!
Denna manual tillhandahaller viktig information for att korrekt forsta
utrustningens drift och prestanda.

1.2 SAKERHETSFORESKRIFTER PA PRODUKTEN

/4N
@A
&

1

Foljande symboler kan vara fasta pa produkten, som sakerhetsforeskrift:
HOg spanning

Komponenter kansliga for elektrostatisk urladdning. Vidror dem inte utan
ordentliga jordningsprocedurer.

Obligatorisk anslutning till jordskydd (PE)

Holjets anslutning till jord.

1.3 INLEDANDE REKOMMENDATIONER

/
A\

FARA!

Planering och implementering, start och underhall av utrustningen bor

endast utforas av kvalificerad personal. Personalen maste lasa hela manualen fére
installation, drift eller fels6kning av CFW-10.

Denna personal maste félja sakerhetsforeskrifterna i den har manualen

och/eller enligt lokala bestammelser.

Underlatenhet att folja dessa anvisningar kan medféra personskador och/eller skada
pa utrustningen.

15
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NOTERA!
Med kvalificerad personal avses i denna manual personer som har utbildning for att:
1. Installera, jorda, stromforse och drivaCFW-10 enligt denna manual samt
lokala bestammelser och sakerhetsprocedurer
2. Anvéanda sakerhetsutrustning enligt de lokala bestémmelserna.
3. Ge forsta hjalpen.

FARA!
Omriktarens styrkrets (CCP10, DSP) och HMI-CFW-10 ar inte jordade. De &ar
hégspanningskretsar.

FARA!

Koppla alltid ur strommen innan du rér nagon elektrisk komponent inuti

omriktaren.

Manga komponenter ar laddade med hdgspanning, dven efter att den inkommande
AC-stromférsdrjningen har kopplats ur eller stangts AV.

Véanta minst 10 minuter sa att spanningen laddas ur helt.

Jorda (PE) alltid utrustningens ram till en lamplig kontaktpunkt.
For sakerhets skull (PE) maste CFW-10-enheten jordas korrekt (PE).

OBS!

Alla elektroniska kort innehaller komponenter som ar kansliga for elektrostatisk
urladdning. Vidror aldrig nagon av de elektriska komponenterna eller anslutningarna
utan korrekta Jordningsprocedurer.

Om det anda ar nodvandigt, vidror den korrekt jordade metallramen eller anvand ett
lampligt jordningsband.

Utfor inte hogspanningstest (High Pot) pa omriktaren!
Om testet ar nédvandigt, kontakta tillverkaren.

NOTERA!

Omriktare kan stdra annan elektronisk utrustning. For att minska denna storning,
utfor atgarderna som rekommenderas i Avsnitt 3 "Installation”.

NOTERA!

Las hela denna manual noggrant fore installation eller drift av CFW-10.



KAPITEL 2 — ALLMAN INFORMATION

2 ALLMAN INFORMATION

2.1 OM DENNA MANUAL

Detta avsnitt definierar innehéllet och avsikten med denna manual och beskriver
huvudfunktionerna hos CFW-10 frekvensomriktaren.
Identifierings-, mottagningskontroll- och lagringskrav medfoljier ocksa.

Denna manual ar uppdelad i 9 Avsnitt och tillhandahaller information till anvandaren
avseende mottagning, installation, start och drift:

Kapitel 1 - Sakerhetsforeskrifter.

Kapitel 2 - Allman information om mottagning av CFW-10.

Kapitel 3 - CFW-10 och RFI-filter — mekanisk och elektrisk installation.

Kapitel 4 - Anvéanda tangentbordet (Human Machine Interface — HMI).

Kapitel 5 - Starta — Fdlja stegen.

Kapitel 6 - Installnings- och skrivskyddsparametrar — detaljerad beskrivning.

Kapitel 7 - Problemldsning, rengéringsinstruktioner och férebyggande
underhall.

Kapitel 8 - CFW-10 Tillbehdr — beskrivning, tekniska egenskaper och
installation.

Kapitel 9 - CFW-10 gradering — tabeller och teknisk information.

Denna manual innehaller information fér korrekt anvandning av CFW-10. CFW-10 ar
mycket flexibel och tillater drift i olika lagen, sdsom beskrivs i denna manual.

D& CFW-10 kan anvandas pa ett flertal satt, ar det omojligt att har beskriva alla dess
applikationsmojligheter. WEG tar inget ansvar om CFW-10 anvands i strid med denna
manual.

Ingen del av denna manual far reproduceras i nagon form, utan skriftligt medgivande
fran WEG.

2.2 PROGRAMVARU-VERSION

Det ar viktigt att notera programvaruversionen som installerats pA CFW-10, eftersom
den definierar funktionerna och programmeringsparametrarna for omriktaren.

Denna manual hanfor sig till programvaruversionen som anges pa insidan av
omslaget. Exempelvis avser Version 1.0X versionerna 1.00 till 1.09, dar ”X” &r en
variabel som kommer att andras vid mindre revisioner i programvaran.

Programvaruversioner kan avléasas i parameter P023.

17
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2.3 OM CFW-10

CFW-10 frekvensomriktaren ar anpassad till V/F (skala) kontrollmetod.

Laget V/F (skala) rekommenderas for enklare applikationer sdsom pump- och
flaktenheter. | sddana fall kan motor- och omriktarforluster reduceras genom
anvandning av alternativet "Kvadratisk V/F”, som medfér energibesparing.
Laget V/F anvands ocksa nar en omriktare ska driva fler &n en motor samtidigt
(flermotorapplikation).

Avsnitt 9 visar de olika el-ledningarna och ytterligare teknisk information.
Blockdiagrammet nedan ar en generell dversikt dver CFW-10.

Brytarmotstand
(valfri)
—AM
Fériaddning | | *UD | BR
L
+
Steme  [UL1 + _-l _-l _-|
o N/L2 > - H} Motor
forsdrjning | |3 -1 __l _J o
& | KIR|=| FnteT t1 EW [\ &
PE
LLSPANNINGS: ™
KONTROLL
STROMFORSORJNING FOR
ELEKTRONIK OCH GRANSSNITT
MELLAN EFFEKT OCH KONTROLL
Digital 2
ineffelkdt _( > “CCP10”
(DI1 till DI4) KONTROLL
PANEL Rol
Analog MED DSP Il ela
ineffekt :D[}' ———) —> }K » Uteffekt
(A1) (RL1)

Figur 2.1 — CFW-10 Blockdiagram dver modellerna 1.6A, 2.6A och 4.0A /200-240 V (enfas)
och 1.6A, 2.6A, 4.0A och 7.3A/200-240 V (trefas)
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Brytarmotstand
{(valfri)
—AM
Férladdning | BR
1
—1
+ L
Strém- | YL pll I : —|_ : , U
v a NL2 * —l} - : 1 \,} Motor
férsdrining | (3 1 . i e —_| —J ' W
¢ | KI|=a|=| F-i-lt.eTrFé I; [\ &
Rsh PE
....SPANNINGS- . . 1/}
KONTROLL
STROMFORSORJNING FOR
ELEKTRONIK OCHGRANSSNITT
MELLAN EFFEKT OCH KONTROLL
.Dlgltal _( ﬁ “CCP10"
ineffekt KONTROLL
MED DSP i Rela
Analog :D[::— — —— Y » Uteffekt
ineffekt (RL1)
(A1)

Figur 2.2 — CFW-10 Blockdiagram 6ver modellerna 7.3A och 10.0A/200-240 V (enfas)

och 10.0A och 15.2A/200-240 V (trefas)
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. Al 1 _L
s 145 T ;‘Jﬂ 4 &

» U
forsérjning § NVL2* ‘DI' = \Yv} Motor

4 | SO £ T

NTC
PE — N RFIFiter Ren PE
............ SPANN'NGS{\F

KONTROLL
STROMFORSORJINING FOR
ELEKTRONIK
OCH GRANSSNITTMELLAN
EFFEKT OCHKONTROLL.

Digital e
Ineffekt X — “CCP10”
(DI1 till DI4) KONTROLL
PANEL
Analog MED DSP . Reli
Ineffekt D= ——> }-/ Uteffekt
(A1) (RL1)

Figur 2.3 — CFW-10 Blockdiagram ¢ver modellerna 1.6A och 2.6A/110-127 V
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ALLMAN INFORMATION

Brytarmotstand
(valfn)

—AAM__

Strém- L/L1>

+UD

BR

{

forsorjning VL2

I

PE

Digital
ineffekt
(DI1 till DI4)

Analog
ineffekt
(Al

orladdning

h T

A

-

KONTROLL

RFI Filter Rsh

STROMFORSORJINING FOR
ELEKTRONIK OCH GRANSSNITT
MELLAN EFFEKT OCH KONTROLL

——
>

“‘CCP10"
KONTROLL
PANEL
MED DSP

Rela

)

i/

Figur 2.4 — CFW-10 Blockdiagram 6ver modell 4.0A/110-127 V

» Uteffekt
(RL1)
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2.4 CFW-10 IDENTIFIERING

WEG artikelnummer

\

Programvara
Version

B eoewersz (IR
JE IADE N BRAZIL ?Haga 71113132

CFW-10 modell
\"HC‘D.: CFW10004052024P OCLZ  MAT.. 10413803 "2"35/

NG 10842 SERIALE 1001178331
REDEILIME: 200-240VAC 1~ 5 34

Graderad uteffektdata _—T 5 baai 1 LFEDEPIE 3~k
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Figur 2.5 — Beskrivning och placering av namnplattan
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KAPITEL 2 — ALLMAN INFORMATION

2.5 MOTTAGNING OCH FORVARING

CFW-10 levereras i en papplada.
Det finns en namnskylt p& utsidan av pappladan som ar identisk med den som sitter
pa CFW-10.

Kontrollera att:
M Uppgifterna p& namnplattan p& CFW-10 motsvarar din bestalining.
M Utrustningen inte har skadats under transporten.

Om nagot problem upptacks, kontakta transportéren omedelbart.
Om CFW-10 inte installeras direkt, férvara den i ett rent och torrt rum
(forvaringstemperaturmellan -25°C och 60°C). Tack éver den for att
skydda mot damm, smuts eller andra partiklar.

/g OBS!
/_!\‘; Om den ska forvaras en langre tid, rekommenderas att den stromfoérses och kérs
under cirka 1 timme en gang per ar.
Kontrollera att enfas-strom anvands (50 eller 60 Hz) som matchar driftgraden utan att
ansluta motorn till dess uteffekt. Efter att den stromforsetts, hall den avstangd under
24 timmar innan den anvands igen.
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KAPITEL 3 = INSTALLATION OCH ANSLUTNING

3 INSTALLATION OCH ANSLUTNING
| detta avsnitt beskrivs proceduren fér den elektriska och mekaniska installationen av
CFW-10.
Dessa anvisningar och forslag maste féljas for att CFW-10 ska fungera korrekt.

3.1 MEKANISK INSTALLATION

3.1.1 Milj
Installationsplatsen ar av stor betydelse for att forsakra omriktaren god prestanda
och hog produkttillférlitlighet. For korrekt installation, rekommenderar vi féljande:
Undvik direkt exponering for solljus, regn hog luftfuktighet och havsluft.
M Undvik exponering for gaser och explosiva eller korrosiva vatskor.
] Undvik exponering for starka vibrationer, damm, olja eller andra konduktiva
partiklar eller material.

Miljokrav:

M Temperatur: 0°C till 50°C (32°F till 122°F) — nominella férhallanden, férutom for
modell 15.2A med inbygagt filter (0°C till 40°C)

Relativ luftfuktighet: 5 % till 90 % - icke-kondensering.

Maximal altitud: 2000 m (3.300 ft) — nominella férhallanden.

Fran 1000 m till 4000 m (3.300 ft till 13.200 ft): med 1 % strombortfall fér varje
100 m (330 ft) Gver 1000 m (3.300 ft).

Utslappsgrad: 2 (enligt EN50178 och UL508C)

B RE

3.1.2 Dimensioner for CFW-10
Externa dimensioner och monteringshal for CFW-10 skall vara enligt figur 3.1 och

tabell 3.1.
MONTERING BAS FRONT SIDA
Standard Cold Plate

T L P P

$ _$ m [l == J

T]l][:\‘][-w][\}‘]@fh‘](\\:‘ll\\}]fh:][[
Lo & s N
C — A

Figur 3.1 — Dimensioner fér CFW-10 — Storlekar 1, 2 och 3.
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Storlek 1

Storlek 2
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1234 567308 HI1112
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Storlek 3
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SR AL AT
1234 5467

8 P 10 1112

=i Eee = = CReReR N RN
I Al L "
Figur 3.1 — Dimensioner for CFW-10 — Storlekar 1, 2 och 3.
Dimensioner Fasta basen
Bredd L Hojd Djup A B [ D . Vikt
Modell mm H P mm mm mm mm Mosnktﬁjr\l/ng kg Ger? . dzv
(in) mm mm (in) (in) (in) (in) (Ib) y
(in) (in)
ENFAS
16A/ 95 132 121 85 120 5 6 M4 0,9 1P20
200-240 V (3.74) (5.20) (4.76) (3.35) (4.72) (0.2) (0.24) (1.98)
26A/ 95 132 121 85 120 5 6 M4 0,9 1P20
200-240 V (3.74) (5.20) (4.76) (3.35) (4.72) (0.2) (0.24) (1.98)
40A/ 95 132 121 85 120 5 6 M4 0,9 1P20
200-240 V (3.74) (5.20) (4.76) (3.35) (4.72) (0.2) (0.24) (1.98)
73A/ 115 161 122 105 149 5 6 M4 15 1P20
200-240 V (4.53) (6.34) (4.8) (4.13) (5.83) (0.2) (0.24) (3.31)
10.0 A/ 200- 115 191 122 105 179 5 6 M4 1.8 1P20
240V (4.53) (7.46) (4.8) (4.13) (7.05) (0.2) (0.24) (3.96)
16A/ 95 132 121 85 120 5 6 M4 0,9 1P20
100-127 V (3.74) (5.20) (4.76) (3.35) (4.72) (0.2) (0.24) (1.98)
26A/ 95 132 121 85 120 5 6 M4 0,9 1P20
100-127 V (3.74) (5.20) (4.76) (3.35) (4.72) (0.2) (0.24) (1.98)
40A/ 115 161 122 105 149 5 6 M4 1.5 1P20
110-127 V (4.53) (6.34) (4.8) (4.13) (5.83) (0.2) (0.24) (3.31)
TREFAS
16A/ 95 132 121 85 120 5 6 M4 0,9 1P20
200-240 V (3.74) (5.20) (4.76) (3.35) (4.72) (0.2) (0.24) (1.98)
26A/ 95 132 121 85 120 5 6 M4 0,9 1P20
200-240 V (3.74) (5.20) (4.76) (3.35) (4.72) (0.2) (0.24) (1.98)
40A/ 95 132 121 85 120 5 6 M4 0,9 1P20
200-240 V (3.74) (5.20) (4.76) (3.35) (4.72) (0.2) (0.24) (1.98)
73A/ 95 132 121 85 120 5 6 M4 0,9 1P20
200-240 V (3.74) (5.20) (4.76) (3.35) (4.72) (0.2) (0.24) (1.98)
10.0 A/ 200- 115 161 122 105 149 5 6 M4 1.5 1P20
240V (4.53) (6.34) (4.8) (4.13) (5.83) (0.2) (0.24) (3.31)
15.2 A/ 200- 115 191 122 105 179 5 6 M4 1.8 1P20
240V (4.53) (7.46) (4.8) (4.13) (7.05) (0.2) (0.24) (3.96)
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KAPITEL 3 = INSTALLATION OCH ANSLUTNING

Dimensioner Fasta basen
Bredd L Hojd Djup A B C D ; Vikt
Modell mm H P mm mm mm mm Mosnktﬁjr\l/ng kg Gsrf @ dgv
(in) mm mm (in) (in) (in) (in) (Ib) y
(in) (in)
ENFAS
16 A/ 100 132 82 90 120 5 6 M4 0,7 IP20
200-240 V (3.94) (5.20) (3.23) (3.54) (4.72) (0.2) (0.24) (1.54)
26 A/ 100 132 82 90 120 5 6 M4 0,7 IP20
200-240 V (3.94) (5.20) (3.23) (3.54) (4.72) (0.2) (0.24) (1.54)
40A/ 100 132 82 90 120 5 6 M4 0,7 IP20
200-240 V (3.94) (5.20) (3.23) (3.54) (4.72) (0.2) (0.24) (1.54)
73A/ 120 161 82 110 149 5 6 M4 1.0 IP20
200-240 V (4.72) (6.34) (3.23) (4.33) (5.83) (0.2) (0.24) (2.20)
10.0 A/ 200- 120 191 82 110 179 5 6 M4 1.2 IP20
240V (4.72) (7.46) (3.23) (4.33) (7.05) (0.2) (0.24) (2.65)
16A/ 100 132 82 90 120 5 6 M4 0,7 1P20
100-127 V (3.94) (5.20) (3.23) (3.54) (4.72) (0.2) (0.24) (1.54)
26 A/ 100 132 82 90 120 5 6 M4 0,7 IP20
100-127 V (3.94) (5.20) (3.23) (3.54) (4.72) (0.2) (0.24) (1.54)
40A/ 120 161 82 110 149 5 6 M4 1.0 1P20
110-127 V (4.72) (6.34) (3.23) (4.33) (5.83) (0.2) (0.24) (2.20)
TREFAS
16 A/ 100 132 82 90 120 5 6 M4 0,7 IP20
200-240 V (3.94) (5.20) (3.23) (3.54) (4.72) (0.2) (0.24) (1.54)
26 A/ 100 132 82 90 120 5 6 M4 0,7 IP20
200-240 V (3.94) (5.20) (3.23) (3.54) (4.72) (0.2) (0.24) (1.54)
40A/ 100 132 82 90 120 5 6 M4 0,7 1P20
200-240 V (3.94) (5.20) (3.23) (3.54) (4.72) (0.2) (0.24) (1.54)
73A/ 100 132 82 90 120 5 6 M4 0,7 IP20
200-240 V (3.94) (5.20) (3.23) (3.54) (4.72) (0.2) (0.24) (1.54)
10.0 A/ 200- 120 161 82 110 149 5 6 M4 1.0 IP20
240V (4.72) (6.34) (3.23) (4.33) (5.83) (0.2) (0.24) (2.20)
15.2 A/ 200- 120 191 82 110 179 5 6 M4 1.2 1P20
240V (4.72) (7.46) (3.23) (4.33) (7.05) (0.2) (0.24) (2.65)

Tabell 3.1 b) Cold Plate version, installationsdata (dimensioner i mm (in)) — Se avsnitt 9.1

/2"

/

Cold Plate versionen mojliggér montering av "CP” CFW-10 frekvensomriktare pa alla
varmeavledande ytor nar foljande rekomendationer ar uppfylida.

INSTALLATION AV FREKVENSOMRIKTARE PA VARMEAVLEDANDE YTOR -
STEG

1.
2.

5.
6.

Mark ut placeringen av monteringshalen pa stodplaten dar frekvensomriktaren
ska monteras. (Se figur 3.1 for ritning och haldimensioner).
Den yta som &r i kontakt med frekvensomriktarens monteringsyta maste vara fri
fran smuts och ojamnheter. Standard krav ar: stddplatens planhet (berdknat pa
en yta av 100 mmz (0,15 in2)) ska vara mindre an 50 um och grovhet mindre &n

10 pm.

Anvand (M4) monteringsskruvar for att fasta frekvensomriktaren pa stodplaten.
Efter borrning av halen rengors kontaktytan pa stédplaten och ett tunt lager
kylpasta stryks pa, eller virmeavledande folie eller liknande produkt anvands

(cirka 100 pm).

Fortsatt med den mekaniska installationen enligt anvisningar i kapitel 3.1.
Elinstallation skall utféras som anges i kapitel 3.2.

oBs!
{1\ Efter ingrepp, kontrollera PO08. Denna parameter far ej 6verstiga 90°C.
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KAPITEL 3 = INSTALLATION OCH ANSLUTNING

3.1.3 Monterings specifikation
Figur 3.2 och tabell 3.2 kraven pa fritt utrymme som maste lamnas rent enheten.

Installera enheten i vertikal position, genom att folja rekommendationerna i listan
nedan:

1) Installera enheten pa ett plant underlag.
2) Installera inte varmekansliga komponenter direkt ovanpa enheten.

/y\ OBS!

¢+ % Om det finns andra enheter installerade ovanfor eller under enheten,
respektera rekommenderade minimiavstand (A + B) och avled
varmluften fran enheten under.

/a\
// \\ OBSI
/_!‘; Anslut oberoende skydd for signal-, kontroll- och el-kontakter. (Se Elinstallation).
Separera motorkablarna fran de andra kablarna.

SERVICO
0 - 7O1T701

| WEG INDIITRIAR 374 - AJTOMAGAC

mEoT TR

B

Figur 3.2 — Fritt utrymme for kylning

Modell CFW-10 A B C

1.6 A/200-240 V 30 mm 1.18in 50 mm 2in 50 mm 21in
2.6 A/200-240 V
4.0 A/200-240 V
7.3 A/200-240 V
10.0 A/ 200-240 V
15.2 A/ 200-240 V
1.6 A/110-127 V
26 A/110-127V
40A/110-127V

Tabell 3.2 — Krav pa fritt utrymme

3.1.3.1 Panel Montering

Nar enheter installerats inuti panelen eller inuti stangda metallador, kravs lamplig
kylning for att forsakra att temperaturen runt enheten inte éverstiger maximal tillaten
temperatur. Se avsnitt 9.1 om Strémavledningsdata.
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3.1.3.2 Montering Yta
Figur 3.3 visar installationsproceduren pa monteringsytan av CFW-10.

{i

&
i ""”H“\‘WWW\‘{»‘ )

[ T T 117

| Wxiv &
I T

BEO0 - 7000701

WEQ INDISTRIAS 374 - AJTGMAGAG

4 09- P2 400

% SERVICO

I

=)

Luftflode

Figur 3.3 — Monteringsprocedur for CFW-10

3.2 ELINSTALLATION

A FARA!
AR, Informationen nedan ar avsedd som guide for korrekt installation. Félj aven alla
tillampliga lokala standarder for elinstallationer.

A FARA!
A, Kontrollera att strommen har slagits av innan du utfor nagra terminal-anslutningar.

A FARAI
(MM, CFW-10 skall inte anvandas som en nodstoppsenhet. Anvand tillaggsutrustning som
ar lampad for det andamalet.

3.2.1 Strom och jordning Terminaler

Beskrivning av elterminaler:
L/L1, N/L2: AC stromforsorjning.
U, V och W: Motoranslutning.
PE: Jordanslutning.
BR: Anslutningsterminal for bromsmotstandet. Inte tillganglig fér modellerna
1.6A, 2.6A och 4A/200-240 V och 1.6A och 2.6A/110-127 V och 7.3A/200-240 V
trefas modeller.
+UD: Positiv anslutningsterminal (DC-lank). Denna terminal anvands for att
ansluta bromsmotstandet (anslut aven BRterminalen). Inte tillganglig
férmodellerna 1,6 A, 2,6 A och 4.0 A/200-240V samt 1,6 A och 2,6 A/110-127V
och 7.3 A/200-240 V trefas modeller

B RRERE
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a) Modellerna 1.6A, 2.6A och 4.0A/200-240 V och 1.6A/110-127 V (enfas)

1234 567 8 9101112
L/LT N/L2 BR+UD U V W PE

CRCRSESRONCRCRC)

91]@111!2
@@@@@@@

T v

d) Modellerna 10.0A och 15.2A/200-240 V (trefas)

IO O

123 4 567 8 92101112

LB RAD U YW
DO ®G®®®

Figur 3.4 a) b) ¢) d) — CFW-10 elterminaler
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3.2.2 Placering av strom-, jordnings- och kontroll anslutningar

Kontroll XC1

Strom

Figur 3.5 — Placering av strém- och kontrollanslutningar

3.2.3 Kablage och sakringar for strom- och jordning
/y\ 0BS!
(_+ 5 Lamna atminstone 0,25 m (10 in) mellanrum mellan lagspanningskablarna Och
enhetens/motorns kablar. Till exempel: PLC:er, temperaturévervakningsenheter,
termokopplingar, etc.

Tabell 3.3 visar minimikabeldiameter och kretsbrytargranser for CFW-10.
Atdragningsmomentet skall vara enligt tabell 3.4. Alla elkablar (koppar) skall vara
graderade fér minst 70°C.
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Graderad omriktare Motor Jordning El- Maximum Kretsbrytare
Stromstyrka Kablage Kablage kablar kablar Suom WEG
(Al mmd | mm? | mme | ] Modell
ENFAS MODELLER
1.6 (200-240 V) 15 25 15 25 6 MPW25-6.3
1.6 (110-127 V) 15 25 15 25 10 MPW25-10
2.6 (200-240 V) 15 25 15 25 10 MPW25-10
2.6 (110-127 V) 15 25 25 25 16 MPW25-16
4.0 (200-240 V) 15 25 15 25 16 MPW25-16
4.0 (110-127 V) 15 4.0 25 4.0 20 MPW25-20
7.3 (200-240 V) 25 4.0 25 4.0 20 MPW25-20
10.0 (200-240 V) 25 4.0 4.0 4.0 25 MPW25-25
TREFAS MODELLER
1.6 (200-240 V) 15 2.5 1.5 25 2.5 MPW25-2.5
2.6 (200-240 V) 15 25 15 25 6.3 MPW25-6.3
4.0 (110-127 V) 15 2.5 1.5 25 10 MPW25-10
7.3 (200-240 V) 25 4.0 25 4.0 15 MPW25-15
10.0 (200-240 V) 25 4.0 4.0 4.0 20 MPW25-20
15.2 (200-240 V) 4.0 4.0 4.0 4.0 25 MPW25-25

Tabell 3.3 - Rekommenderade kabelkorssektioner och kretsbrytare - anvand endast (70°C) kopparkabel

[JF NOTERA!

Kabeldimensionerna som anges i tabell 3.3 ar endast avsedda som referens.
Installationsforhallanden och maximalt acceptabel linjespanningsbortfall skall
beaktas vid val av kabelstorlek.

Elkablar
e Nm | Lbfin
ENFAS
1.6 A/ 200-240 V 1.0 8.68
2.6 AJ200-240 V 1.0 8.68
4.0 A 200-240 V 1.0 8.68
7.3 AJ200-240 V 1.76 15.62
10.0 A/ 200-240 V 1.76 15.62
16A/110-127 V 1.0 8.68
2.6 A/110-127 V 1.0 8.68
40 A/110-127V 1.76 15.62
TREFAS
1.6 A/ 200-240 V 1.0 8.68
2.6 AJ200-240 V 1.0 8.68
4.0 AJ200-240 V 1.0 8.68
7.3 AJ200-240 V 1.0 8.68
10.0 A/ 200-240 V 05 4.4
15.2 A/ 200-240 V 05 4.4

Tabell 3.4 — Rekommenderat atdragningsmoment for el-anslutningar
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3.2.4 El-anslutningar
a) Modellerna 1.6 A, 2.6 A och 4.0 A/200-240 V och 1.6 A/110-127 V (enfas)

B ) () () (&
i ol

[t e v v Tw]e] PElw | v |u

i —fl- ] : O]

N/L2

STROMFORSORJNING
Figur 3.6 a) — Anslutningar for jord och stromtillférsel

b) Modellerna 7.3 A till 10 A/200-240 V och 4.0 A/110-127 V (enfas)

qUEIErCIEIEIEfEI

n I

il
[cu]wel erJ+up] UT v W] P ] w] v] v]
@PEO
— ..
-2 Brytar- L____IiQLgE_____ &
L/L1 gl --- e motstand : : }
.

N/L2 -
STROMFORSORJNING

Figur 3.6 b) — Anslutningar for jord och stromtillférsel
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c) Modellerna 1.6 A, 2.6 A, 4.0 A och 7.3 A/200-240 V (trefas)

T
12 — DA e

STROMFORSORJNING

Figur 3.6 c) — Anslutningar for jord och stromtillforsel

d) Modellerna 10.0 A och 15.2 A/200-240 V (trefas)

IS

g PE C .
Q1 — J‘ HOLJE

! ! } Brytar- [ ‘f ,‘
e 1 tstand 7
S D o A I me — =
L1 . } | |
| |
L 4

STROMFORSORJNING

Figur 3.6 d) — Anslutningar for jord och stromtillférsel
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3.2.4.1 AC Ineffekt Anslutning

3.2.4.2 Uteffekt Anslutning

A
4 !\\

FARA!
Anvand en urkopplare vid enhetens strémférsorjning. Enhetens skall vid behov
kunna koppla ur enheten fran stromforsorjningen (exempelvis for underhall).

OBS!
Enhetens stromforsodrjning skall ha en jordad neutral kontakt.

NOTERA!
AC-ineffektspanningen skall motsvara enhetens spanning.

Forsorjningsledningskapacitet:

M CFW-10 har kapacitet for upp till 30 000 symmetriska rms Ampere vid 127
V240 V.

M Om CFW-10 &r installerad i ett natverk med hégre symmetrisk rms
effekt (>30 000 Amp), maste den forses med lampligt skydd (sékringar eller
brytare).

Linjereaktorer

Anvandningen av linjereaktorer beror pa flera faktorer. Se avsnitt 8.2 for att forsta
dessa krav.

NOTERA!
Kapacitor for justering av spanningsfaktor kravs inte vid ineffekten (L/L1, N/L2, L3)
och skall inte anslutas till uteffekten (U, V, W).

Enheten har elektroniskt skydd mot motoréverhettning. Skyddet skall stéllas in i
enlighet med den specifika motorn. Nar samma enhet ar ansluten till flera motorer,
skall separata 6verspanningsrelder anvandas for att skydda vardera motor.

OBS!

Om en urkopplingskontakt eller en kontakt sétts in mellan enhetens uteffekt och
motorns ineffekt, anvand dem inte medan motorn &r igang eller nar enheten ar
aktiverad. Uppratthall den elektriska kontinuiteten i motorkabelshdéljet.

Reostatisk brytning

For enheter med alternativet reostatisk brytning, skall brytarmotstandet installeras
externt. Se fig. 8.4 for korrekt installation av brytarmotstand.

Valj motstandets storlek i enlighet med applikationen och respektive maximala
spéanning for brytarkretsen.

Anvand virade par for att ansluta brytarmotstandet till enheten. Dra denna kabel
separat fran signal- och kontrollkablarna. Om brytarmotstandet installeras inuti
enhetens panel, skall ytterligare varmeavgivande fran motstandet beaktas for
panelens ventilation.
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3.24.3

Jordningsanslutningar

/
A\

FARA!

For sakerhets skull maste enheten jordas (PE).

Jordanslutningen maste éverensstamma lokala bestammelser. For

jordning, anvanda kablar med korssektioner sasom anges i tabell 3.3.

Anslut jordkabeln till en jordningsskena eller till en allman jordningspunkt (motstand
<10 ohms).

FARA!

Jordkabeln skall installeras pa& avstand fran utrustning som kors med hog spanning
(exempelvis: hégspanningsmotorer, svetsmaskiner, etc).

Om flera enheter anvands samtidigt, se figur 3.7.
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Figur 3.7 — Jordningsanslutning fér mer &n en enhet

.

A
/I

NOTERA!
Anvand inte den neutrala kopplingen for jordning.

OBS!
Enhetens stromtillférsel skall ha en jordad neutral kontakt.

Elektromagnetisk stdrning (EMI)

Kablar med hdlje eller metallskydd skall anvandas fér motorkablage vid
elektromagnetisk stoérning (EMI) orsakad av att enheten stor prestanda i annan
utrustning. Anslut den ena &nden av skyddet till enhetens jordningspunkt och den
andra anden till motorns ram.

Motorns ram
Jorda alltid motorns ram. Jorda motorn till panelen déar enheten &r installerad eller

jorda den till enheten. Enhetens utgdende kablar maste ligga separat fran de
ingaende kablarna och fran kontroll- och signalkablarna.
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¥

(0 1ill 20) mA >
(4 till 20) mA

VAN

Inte tillganglig pa Clean-versionen

3.2.5 Signal- och kontroll anslutningar

Signal- (analog ineffekt) och kontrollanslutningar (digital ineffekt och relauteffekt)
gors pa XC1l-anslutningen for kontrollpanelen (se placering i figur 3.5).

Beskrivning
XC1 Terminal Specifikationer
Fabriksstandardfunktion
1 DI1 Digital ineffekt 1
Allman aktivering (fjarrlage) 4 isolerad digital ineffekt
2 DI2 Digital ineffekt 2 Minimi hogniva: 10 Vdc
FWD/REV (fjarrlage) Maximal hogniva: 30 Vdc
3 DI3 Digital ineffekt 3 Maximal lagniva: 3 Vdc
Lokal/fjarr Ineffekt stréom: -11 mA @ O
Vdc
4 Dl4 Digital ineffekt 4 Max. ineffekt strém: -20 mA
Start/Stopp (fjarrlage)
5 GND 0 V Referens Inte ansluten med PE
6 All Analog ineffekt 1 Strom: (0 till 20) mA eller (4 till
Frek. Referens (fjarrlage) 20) mA
Impedans: 500 Q
Resolution: 7 bitar
7 GND 0 V Referens Inte samansluten med PE
8 All Analog ineffekt (spanning) Spénning: 0 till 10 Vdc
Frekvensreferens (fjarr) Impedans: 100 kQ
Resolution: 7 bitar
Max. ineffekt spanning: 30Vdc
9 +10 V Potentiometerreferens +10 Vdc, £5 %
Kapacitet: 2 mA
10 NC Relda NC-kontakt Kontaktkapacitet: 0,5
Inget fel A/ 250 Vac 1 Tz
11 | Allman | Rela uteffekt — allmén punkt 1.0A/125Vac ¢ """" % ;
12 NR Rela NO-kontakt 2.0 A/30Vdc Rela 1
Inget fel

Figur 3.8 — Beskrivning av XC1-terminalen pa kontrollpanelen

[JF NOTERA!

M Om ineffektstrommen fran (4 till 20) mA anvands som standard, glém inte att
stélla in parameter P235 som anger signaltypen Al1.

M Den analoga ineffekten All och reldets uteffekt, (XC1:6...12) &r inte

tillgangliga pa Clean-versionen av CFW-10.

Under installationen av signal- och kontrollkablar, observera foljande:

1)
2)

3)

Korskabelsektion: (0,5 till 1,5) mmz/ (20 till 14) AWG.

Max. vridmoment: 0,50 N.m (4.50 Ibf.in).

XC1-kablarna maste anslutas med isolerade kablar och installeras med minst
10 cm avstand till andra kablar (strom, kontroll vid 110/220 V, etc) for langder
upp till 100 m och 25 cm minimum for totallangder pa éver 100m.

Om korsning av kablarna inte kan undvikas, installera dem perpendikulart, med
ett minimiavstand av 5 cm (2 in) vid korsningspunkten.
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Anslut holjet sdsom visas nedan:

omriktarens Isolerg med
sida tejp

..........................

Jorda inte

Anslutning till jord

Figur 3.9 — Skyddsanslutning

4)  For kabelavstand langre an 50m (150 ft), krdvs anvandning av galvaniserade
isolatorer for XC1:6 till XC1:9 analoga signaler.

5) Reléaer, kontakter, solenoider eller elektromagnetiska brytaspolarna installerade
intill omriktaren kan eventuellt generera stérningar i kontrollkretsen. For att
eliminera denna stdrning, anslut RCsuppressor parallellt med AC-relaspolarna.
Anslut frirullande dioder om DC-reléer.

6) Nar analog referens (All) anvands och frekvensen oscillerar (problem
orsakat av elektromagnetisk stérning) anslut XC1:7 till omriktarens
jordningsskena.

3.2.6 Typiska terminal-anslutningar

Anslutning 1

Med fabriksstandardprogrammering, ar det majligt att kéra omriktaren i lokalt lage
med ett minimum av anslutningar sdsom visas i figur 3.6 (Strom) och utan
kontrollanslutningar. Detta driftslage rekommenderas for anvandare som anvander
omriktaren for forsta gangen, som en initial kurs om maskinen. Notera att nagon
anslutning kravs pa kontrollterminalen.

For start enligt detta driftslage, se avsnitt 5.

Anslutning 2

Kommando for aktivering via terminaler.
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S1: FWD/REV
S2: Lokal/fjarr
S3: Start/Stopp

R1: Potentiometer for
Hastighetsinstallning

Inte tillganglig pa Clean-versionen
AN

N

~

DI1 - Ingen funktion (HMI) eller
allman aktivering (terminaler)

Start/Stopp (terminaler)

“ GND

» DM - Ingen funktion (HMI}
eller

* DI2 - FWD/REV

3 NC
B NR

@ “ DI3 - Lokal/fjarr
@ = Al1 (0till 10Vdc)

oll-
@
@
7,
Y

1 @ “ Al1 (0.4 till 20mA)
~ GND

D]« +1ov
@

1| Alman
@

3
3

51 | 82 | 83

Figur 3.10 — Kablar for anslutning 2

NOTERA!

M Frekvensreferensen kan skickas via All analog ineffekt (sdsom visas i figuren
ovan), via tangentbord HMI-CFW10 eller via ndgon annan kélla (se beskrivning
av Parametrarna P221 och P222).

M  Nar ett linjefel uppstér vid anvandning av denna typ av anslutning med
omkopplare S3 vid positionen “KOR”, aktiveras motorn automatiskt sa snart
linjen har aterupptagits.

M Funktion 2-konfiguration &r inte majligt i CFW-10 Clean-version.

Anslutning 3

Aktivering av Start/Stopp-funktion (tre-kabels-kontroll):

Sétt DI till Start: P263 = 13

Sétt DI2 till Stopp: P264 = 14

Satt P229 = 1 (commandon via terminaler) om du vill ha 3-kabelskontrollen i lokalt
lage.

Satt P230 = 1 (commandon via terminaler) om du vill ha 3-kabelskontrollen i
fiarrlage.

FWD / REV Alternativ:

Programmera P265 =5 (DI3) eller P266 = 5 (Dl4), enligt den valda digitala ineffekten
(D).

Om P265 och P266110, ar rotationsriktningen alltid FWD.
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- = .

r 2§ & = =

343 & 3 5§ ¢ g

o o Qo [ 0] < 0 < "y z 2
S1: Start 12 3 4 5 6 7 s s ®w n u
s2: Stopp 00200020 00BO
S3: FWD/REV N I B B e e

Figur 3.11 — Kablar for anslutning 3

[JF NOTERA!

M S1och S2 ar tryckknappar, NO och NC kontakt, respektive.

M Hastighetsreferensen kan realiseras via All analog ineffekt (s&som i anslutning
2), via tangentbord HMI-CFW10 eller via ndgon annan kélla (se beskrivning av
Parametrarna P221 och P222).

Nar ett linjefel uppstar vid anvandning av denna anslutning med motorn gaende
och S1- och S2-omkopplarna ar i ursprungspositionen (S1 éppnad och S2
stéangd), aktiveras inte omriktaren automatiskt efter att linjen har aterupptagits.
Enheten aktiveras endast omS1-omkopplaren ar stangd. (pulsen pa “Start”
digital ineffekt).

Start/Stopp-funktionen beskrivs i Avsnitt 6.

Anslutning 4

Aktivering av FWD/REV-funktionen:

Satt DI till Framat kér : P263 =9

Satt DI2 till Bakat kor: P264 = 10

Kontrollera att omriktarkommandona sker via terminaler, dvs. satt P229=1 till lokalt

lage.
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51 dppen: Stopp
S1 stangd: Framat kor

S2 dppen: Stopp
S2 stangd: Bakat kor

.

(=8
E
@
E _
(- = < —_—
. x O
0 =
= § § 5 S 2
T 5 3 ¢ = =
S § ¥ %E’ < = D)
= o o £ 8 = 8 = = E o
o o oows & T 6 T T2 < %
1 2 3 4 5 8 7 8 9 10 1 12
81 ] 82
Figur 3.12 — Kablar for anslutning 4
NOTERA!
M Hastighetsreferensen kan realiseras viaAll analog ineffekt (s&som i anslutning

2), via tangentbord (HMI) eller via ndgon annan kalla (se beskrivning av
Parametrarna P221 och P222).

Nar ett linjefel uppstér vid denna anslutningslage med S1- eller S2-
omkopplaren stangd, aktiveras motorn automatiskt sa snart linjen har

aterupptagits.

b

3.3 Europeiska EMC Direktivet — Krav pa konforma installationer

CFW-10 omriktarserien utformades med tanke pa alla sakerhets- och EMC
(ElektroMagnetic Compatibility)-aspekter.

CFW-10-enheterna har ingen egentlig funktion férréan de ansluts till andra
komponenter (ex.vis en motor). Darfor ar basprodukten inte CE-markt for
oOverensstammelse med EMC-direktivet. Slutanvandaren bar personligen ansvar for
EMC-kompatibiliteten fér hela installationen. Emellertid, nér den installeras enligt
rekommendationerna ovan i produktmanualen och inklusive de rekommenderade
filtren och EMC-atgarderna uppfyller CFW-10 alla krav enligt (EMC Direktiv
89/336/EEC) som anges av EN61800-3 “EMC Produktstandard for Varvtalsstyrda
elektriska drivsystem - specifik standard for drivsystem med variabel hastighet.
Konformiteten hos hela CFW-serien ar baserad pa tester som utforts pa
provmodeller. En teknisk konstruktionsfil (TCF) framstalldes, kontrollerades och
godkéandes av en Expertgrupp.
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3.3.1 Installation
Figur 3.13 nedan visar EMC-filteranslutningarna.

Kontroll- och signalkablage

|

i Extern

| ineffekt RFI-

I filter = | BLE
Transformator | —! m XC1 1till12

- ¢ L1/L L1 L1/ U

|

} CFW-10 V

iy L2/IN L2 L2/N W

! PE PE

! PE PE

|

|

Jordningsskena e e e s -
Skyddsjordning

PE
Figur 3.13 — EMC-filter anslutning — allménna forhallanden
Foéljande objekt kravs for en korrekt installation:
1) Motorkabeln skall vara armerad eller installerad inuti ett metallhdlje eller
motsvarande. Jorda skarmen/metallskyddsroret vid bada andar (omriktare och
motor).

2) Kontroll- (I/0) och signalkablar skall vara isolerade eller installerade inuti ett
metallskyddsrér eller motsvarande, om majligt.

3) Omriktaren och det externa filtret skall monteras tatt p& en vanlig bakplat av
metall. Forséakra en god elektrisk anslutning mellan omriktarens metallplat,
filtrets ram och bakplaten.

4) Hall kablarna mellan filtret och omriktaren korta.

5) Kabelskyddet (motor och kontroll) skall vara tatt anslutna till den vanliga
bakplaten med anvandning av metallfasten.

6) Jordningen skall utféras enligt rekommendationerna i denna manual.
7) Anvand korta och tjocka kablar for jordning av det externa filtret eller omriktaren.
Nar ett externt filter anvands, jorda endast filtret (ineffekt) - omriktarens

jordanslutning gors via bakplaten i metall.

8) Jorda bakpldten med anvandning av en band, s& kort som mgjligt. Flata
anslutningar (dvs. band eller fasten) har lagre impedans vid hégre frekvenser.

9) Anvand kabelhéllare dar det ar majligt.
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3.3.2 Specifikation av emissions- och immunitetsnivaer

EMC-fenomen

Basstandard

for testmetod Niva

Emmission:

Ledningsemissioner (huvud
stérningsspénning — frekvensband 150
kHz till 30 MHz)

Stralningsemissioner (elektromagnetisk
stralningsstorning - frekvensband 30
MHz till 1000 MHz)

“Foérst miljio” ™, begransad distribution ©
Klass B eller;

“Forst miljo” ), begransad distribution ¢
Klass Al eller;

“Andramiljs” ®, obegransad distribution ©
Klass A2

Notera: Beror pa drivenhetsmodell och pa
motorkabelns langd (se tabell 3.5).

4) (5)

(6)
IEC/EN61800-3

“Forst miljo” ), begransad distribution “ ©

Immunitet:

Elektrostatisk urladdning (ESD) IEC61000-4-2 6kV kontakt urladdning
4kV/2.5kHz (kabelklamma) ingdende kabel;
Snabb transient-utbrott IEC61000-4-4 2 kVI5 kHz kontrollkablar; 2 kV/5 kHz (kabelklamma)
motorkablar,
. N 0,15 till 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz) - motorkontroll-
Ledad radiofrekvens normalt lage IEC61000-4-6 och fjarrtangentbordskabel HMI-f(jarr )
1.2/50 ps, 8/20 ps;
Strémsprang IEC61000-4-5 1 kV kopplingsledning till ledning;
2 kV kopplingsledning till jord,;
Radiofrekvens elektromagnetiskt félt IEC61000-4-3 80 till 1000 MHz; 10 V/m; 80 % AM (1 kHz)
Noteringar:

)

2

3

(4)

“Forstamiljon”: miljé som inkluderar privata utrymmen. Inkluderar dven grunder
for direktkopplade, utan mellanliggande transformatorer, till ett natverk for
matning av lagspanning till byggnader som anvands for privata andamal.

“Andramiljon”: miljé som inkluderar alla utrymmen andra én de som ar
direktkopplade till ett lagspanningsnatverk som forser byggnader som anvands
for industriella &ndamal.

Obegransad distribution: en typ av forsaljningsdistribution i vilken tillgdngen av
utrustning inte ar beroende av kundens eller anvéandarens EMC-kompetens for
enhetsapplikationer.

Begransad distribution: en typ av férsaljningsdistribution i vilken tillverkaren
begransar tillgdngen av utrustning till aterforsaljare, kunder eller anvandare som
separat eller tillsammans har teknisk kunskap enligt EMC-kraven for
enhetsapplikationer.

(kalla: dessa definitioner har hamtats frdn produktstandarden IEC/EN61800-3
(1996) + Al1 (2000))
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(®)

(6)

For installation i privata miljoer med ledningsemissionsnivaer i Klass Al (enligt
tabell 3.5.2), vanligen beakta féljande:

Detta ar en produkt med begransad férsaljningsdistributionsklass enligt
produktstandarden IEC/EN61800-3 (1996) +A11 (2000). | en privat milj6 kan
denna produkt orsaka radiostorningar vilka anvandaren kan blir anmanad att
atgarda.

Vid installation av enheter som uppnar ledningsemissionsniva Klass A2, ex vis
industrimiljoer och obegransad distribution (enligt tabell 3.5.2), beakta féljande:
Denna produkt &r specialutformad for anvéndning i industriellt
lagspanningsnatverk (publikt natverk) som inte férser bostadshus. Denna

produkt kan orsaka storningar i radiofrekvenser i en privat milj6.

3.3.3 Omriktare och filter

Tabell 3.5.2 visar klassificeringen for omriktarmodeller, dess respektive

EMC-filter och EMC-kategori. Se avsnitt 3.3.2 for beskrivning av EMC-kategori och

avsnitt 3.3.4 for filterkaraktaristik.

Omriktarmodell med
inbyggt EMC filter
(enfas)

EMC Klass

1.6 A/200-240 V
2.6 A/200-240 V

4.0 A/200-240 V

7.3 A/200-240 V

10.0 A/ 200-240 V

Klass Al,

Maximum motorkabellangd ar 7 meter (22,9 ft).
Klass A2,

Maximum motorkabellangd &r 50 meter (164 ft).
Omkopplingsfrekvens < 5 kHz.

Tabell 3.5.1 — Lista 6ve

r frekvensenhetsmodeller, EMC filter och EMC-kategorier

Omriktarmodell

Input RFI Filter

EMC Klass

1.6 A/200-240 V

2.6 A/200-240V

4.0 A/200-240 V

1.6 A/110-127 V

2.6 A/110-127V

Fotavtryck / bokstorleksmodell:
B84142A0012R212

(EPCOS)

Standardmodell:
B84142-A20-R

(EPCOS)

Klass Al,

Maximal motorkabellangd ar 30 meter (98.4 ft).
Klass A2,

Maximal motorkabellangd ar 50 meter (164 ft).
Klass B,

Maximal motorkabellangd ar 5 meter (16.4 ft).

7.3 A/200-240V

4.0 A/110-127 V

Fotavtryck / bokstorleksmodell:
B84142B18R212
(EPCOS)

Klass Al,

Maximal motorkabell&angd ar 30 meter (98.4 ft).
Klass A2,

Maximal motorkabellangd &ar 50 meter (164 ft).
Klass B,

Maximal motorkabellangd ar 5 meter (16.4 ft).
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7.3 A/200-240 V

4.0 A/110-127V

(EPCOS)
Standardmodell:
B84142-A20-R
(EPCOS)

Klass Al,

Maximal motorkabellangd ar 25 meter (82 ft).
Klass A2,

Maximal motorkabelldngd &r 40 meter (131.2 ft).
Klass B,

Maximal motorkabelldngd ar 5 meter (16.4 ft).

Fotavtryck / bokstorleksmodell:

Klass Al,
Maximal motorkabellangd ar 30 meter (98.4 ft).
Klass A2,

10.0 A/200-240 V (B;;lééél?;ZZRZlZ Maximal motorkabellangd ar 40 meter (131.2 ft).
Klass B,
Maximal motorkabellangd ar 5 meter (16.4 ft).
Klass Al,
Standardmodell: II\</I|1><S|g12I2motorkabellangd ar 30 meter (98.4 ft).
10.0 A/ 200-240 V B84142-A30-R . ’ - N
(EPCOS) Maximal motorkabellangd &ar 50 meter (164 ft).

Klass B,
Maximal motorkabelldngd ar 3 meter (9.8 ft).

Observera: Maximal omkopplingsfrekvens ar 5 kHz.

Tabell 3.5.2 — Lista dver frekvensenhetsmodeller, EMC-filter och EMC-kategorier

[JBF NOTERA!

CFW-10 omriktare med trefas stromforsoérjning har inte EMC-filter.
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3.3.4 Karaktaristik hos EMC-filtren

Fotavtryck / bokstorleksmodell B84142A0012R212 (EPCOS)
Tillférselspanning: 250 V, 50/60 Hz

Strom: 12 A

Vikt: 0,95 Kg

a) Modell fotavtryck/bokstorlek B84142A0012R212 (EPCOS)

105

50

Terminaler 2,5 mm?

Atdragningsmoment fér
skruv, ms 0,5 Nm 5§5x 450 ‘ 55 25
T |

__I\h
o
5
S
o
AV
B
5.5
L
I

175
149.840.2
16240.3

@
ull .

7.5

335 N

4xMAx7

|
LU
80£0.2
I
|
|
|
|

170x 5
PE M5 x12

3 x litzkabel 2,5 mm?
3 x kabel och hylsa DIN 46228-A2, 5-10

Notera: Dimensioner &r angivna i mm.

Figur 3.14 a) — Ritning over fotavtryck / boksidefilter
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Fotavtryck / bokstorlekmodell B84142A0012R212 (EPCOS)
Tillférselspanning: 250 V, 50/60 Hz

Strom: 18 A

Vikt: 1.3 kg

b) Fotavtryck / bokstorlekmodell B84142B18R212 (EPCOS)

125

= 4
" |
[l . T i
Terminaler 2,5 mm?
Atdragningsmoment fér
skruv, ms 0,5 Nm 5% 450 ' 55 25
PN .
i & : “w N .
el A
_.:@' : _@ HiN @ © -
L 10540.2 |
|
o~ m
3 | ¢
[=]
™ g =

&7 o .
[ | l

7 +[Tleer

L
100+0.2

7.5

55

375

4xMaAx7
\

170x 5

PE M5 x 12

1

3 x litzkabel 2,5 mm?
3 x kabel och hylsa DIN 46228-A2, 5-10

Notera: Dimensioner &r angivna i mm.

Figur 3.14 b) - Ritning dver fotavtryck / boksidefilter
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Fotavtryck / bokstorlekmodell B84142B22R212 (EPCOS)
Tillférselspanning: 250 V, 50/60 Hz

Strom: 22 A

Vikt: 1.4 kg

c) Fotavtryck / bokstorlek modell B84142B22R212 (EPCOS)

125

=3 J
@ |
] . T T
Terminaler 6 mm?
Atdragningsmoment fér
skruv, ms 1,2 Nm 5x450 5.5 25
| T un
; | G w JET =
7 [l %75 B
| | '
1€ i @ o _
B 105402 N 4
|
i
!
! xR
5 | Al R
N | 2| 5
i -
i
i
!
|
Vs | % ®. F
) e I
Al IS
’ I =
LL| n
/ = 100+0.2 ~
™~ e
x | 375
P i =
X o | i
- H 77 ]
| B J i \

3 x litzkabel 4 mm?
3 x kabel och hylsa DIN 46228-A2, 5-10

Notera: Dimensioner &r angivna i mm.

Figur 3.14 c) - Ritning 6ver fotavtryck / boksidefilter
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Standardmodell: B84142 -A20-R
Tillférselspanning: 250 V, 50/60 Hz
Strom: 20 A

Vikt: 1 kg

a) Standardmodell: B84142-A20-R (EPCOS)

508403 3541
6.3 0.8+0.1 .
Terminaler 4amm? e e Termlr;aler
| I = 4 mm
| 1 [ e —— =% / | -
| | ‘ §T } Y I
° =1 [
I &E < N =
olwn A
e b me s e ik
S R B RS
pe i | n 8 Y
Teemsxo o o7 | 't i
2451 _ %9 _2451]
3551 1211 e
Standardmodell: B84142 -A30-R
Tillférselspanning: 250 V, 50/60 Hz
Strém: 30 A
Vikt: 1 kg
b) Standardmodell: B84142-A30-R (EPCOS)
50.840.3 401
6.3 0.81+0.1 .
Terminaler 6 mm?® o N - Termlrzialer
| | = 6 mm
| 1 VAR R e = i |
| | §IT A Y i
o i
| B —— |9 | = 11
+——e+ @iy b 13
} ' — wn| -
B —— ¢ | e
/ﬂ@ | — +
) Y o Y
Tpemsx0 & [ ©/ ‘ b
2441 B 99 _ 12441
401 130 68zl

Notera: Dimensioner &r angivna i mm.

.

Figur 3.15 a) b) — Ritning 6ver standardfilter

NOTERA!

EG forsakran om 6verensstammelse finns tillganglig pa var webbsida www.weg.net
eller pa CD som levereras med produkten.
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KAPITEL 4 - TANGENTBORD (HMI) OPERATION

4 TANGENTBORD (HMI) BESKRIVNING

| detta avsnitt beskrivs CFW-10-operation via Human-Machine Interface (HMI), genom
féljande information:

M allmé&n beskrivning av tangentbordet (HMI)
M anvanda tangentbordet (HMI)

M omriktarparametrarnas ordning

M andringslage parametrar

M beskrivning av statusindikatorerna.

4.1 TANGENTBORD (HMI) BESKRIVNING

50

t\O J

e
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e

Standard CWF-10-tangentbordet har en LED-display med 3 siffror om vardera 7 segment,
2 status-LED och fyra tangenter. Figur 4.1 visar tangentbordet framifran och indikerar
displayens position och status-LED. CFW-10 Plus-version har fortfarande en potentiometer
for hastighetsinstallning.

LED “Parameter”
LED “Varde”

LED-display

Potentiometer (endast
tiligénglig i Plus-versionen)

Figur 4.1 — CFW-10 tangentbord (HMI)
LED-displayens funktioner:
LED-displayen visar fel- och statusmeddelanden (se Snabbparametrar referens, fel och
status), parameternumret och dess varde.
LED-funktionerna ”parameter” och ”varde”:
Omriktaren indikerar parameternumret:
Gron Led AV och rod Leed PA.

Omriktaren indikerar parameterinnehallet:
Gron Led PA och rod Led AV.

Potentiometerfunktion
Oka/miska hastigheten (endast tillganglig i Plus-versionen).

Tangenternas basfunktioner:
Aktiverar/inaktiverar omriktaren via accelerations-/decelerationsramp (kor/stopp).
Aterstaller omriktaren efter ett fel.

Valjer (kommuterar) displayen mellan parameternummer/-varde (position/innehall).
Okar frekvensen, parameternumret eller parametervardet.

Minskar frekvensen, parameternumret eller parametervardet.
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4.2 ANVANDA TANGENTBORDE (HMI)

Tangentbordet (HMI) &r ett enkelt granssnitt som tillater omriktardrift/
-programmering. Detta granssnitt har féljande funktioner:

indikation for omriktarstatus och driftsvariabler

felindikationer och diagnostik

visning och programmering av parametrar

omriktaroperation (tangent @) och installning av hastighetsreferens (tangen-
terna & och @)

potentiometer for att andra hastighetsfrekvensen (endast Plus-versionen).

E EHANEE

4.2.1 Tangentbord (HMI) Drift

Alla funktioner relaterade till CFW-10-drift (Start/Stopp, Inkrement/Dekrement av
hastighetsfrekvens) kan utféras via HMI-val. For programmering av omriktaren for
fabriksstandard, ar alla tangenter pa tangentbordet aktiverade. Dessa funktioner kan
tillampas via digitala och analoga inmatningar. Dock maste du programmera parametrarna
som ar relaterade till dessa motsvarande inmatningar.

NOTERA!

Kommandotangenten @ aktiveras endast nar:
M P229=0 for LOKALT lage
M P230=0 for FJARR-lage

Se beskrivning av tangentbordets funktioner nedan:

Vid nedtryckning accelererar motorn enligt accelerationsrampen upp till hastighets-
(frekvens) referensen. Funktionen ar liknande den som utférs genom digital inmatning
START/STOPP, néar den ar stangd (aktiverad) och fortsatt aktiverad.

Nar den trycks ned igen, inaktiveras omriktaren via ramp (motorn accelererar enligt
accelerationsrampen och stannar). Funktionen &r liknande den som utférs genom digital
inmatning START/STOPP, nar den ar 6ppen (inaktiverad) och fortsatt inaktiverad.

Motorhastighet- (frekvens) instéllning: dessa tangenter ar aktiverade for

hastighetsinstéllning endast néar:

M hastighetsreferenskallan ar tangentbordet (P221=0 for LOKALT lage
och/eller P222=0 fér FJARR-lage)

M foliande parameterinnehall visas: P002, P0O05 eller P121.

Parameter P121 lagrar hastighetsreferensen installd med dessa tangenter.

Nar denna tangent trycks ned 6kar hastighets- (frekvens) referensen.

Nar denna tangent trycks ned minskar hastighets- (frekvens) referensen.

Reference-backup

Den senaste frekvensreferensen, install med tangenterna &' och &' lagras nar omriktaren
stoppas eller AC-strémmen tas bort, forutsatt att P120=1 (enligt fabriksstandard ar
referensbackup aktiverad). For att &ndra frekvensreferens innan omriktaren aktiveras,
maste du &ndra vardet fér parameter P121.

NOTERA!

Pa CFW-10 Plus-versionen gors motorns frekvensinstallningsfunktion via HMI-
potentiometern. Emellertid ar det mojligt att &ven stélla in motorfrekvensen via tangenterna,
eftersom P221/P222-parametrarna programmerats.
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4.2.2 Omriktarens status — HMI Display

cgy

506

AV

1

E02)

dcb

[k

L

Omriktarens status:

Omriktaren ar KLAR for start.

Linjespanningen ar for 1&g for omriktardrift (underspanningslage)

Inverteraren ar i ett fellage. Felkoden blinkar pa displayen. | vart exempel har vi felkod E02
(se avsnitt 7).

Omriktaren anvander DC-strém pa motorn (DC-brytning) enligt vardena som
programmerats vid P300, P301 och P302 (se avsnitt 6).

Omriktaren kor en sjalvstkande rutin for att identifiera parametrar automatiskt. Denna
operation kontrolleras av P204 (se avsnitt 6).

NOTERA!

Forutom vid fellagena blinkar displayen ocksa om omriktaren blir 6verbelastad (se avsnitt
7).

4.2.3 Skrivskydds-variabler

Parametrar fran POO02 till PO08 &r reserverade for visningen av skrivskyddade variabler. Nar
omriktaren ar stromférsedd, indikerar displayen vérdet fér parameter P0O02 (uteffekt
frekvensvarde).

4.2.4 Parameter Visning och programmering

52

Alla omriktarinstallningar gors via parametrar. Parametrarna och deras innehall visas pa
displayen genom "Parameter”- och "Varde”-LED. Identifieringen sker mellan
parameternumret och dess varde.

Exempel (P100):

n n *Pammeter n n O Parameter
IU U (O Varde 5- '*‘V'arde

100 = Parameternummer 5.0 = Parameterinnehall

Varje parameter ar associerad med ett numeriskt varde (parametervarde) som motsvarar
det valda tillgangliga alternativet for denna parameter.

Parametervardena definierar omriktarprogrammeringen eller vardet av en variabel, t.ex.
strom, frekvens, spanning. Fér omriktarprogrammering bér du &ndra para-
meterinnehallet(n).

For att tilldta omprogrammering av nagot parametervarde maste P000=5. Annars gar det
bara att lasa parametervarden, men inte programmera om dem. F6r mer detaljer, se
beskrivningen av PO0O0 i avsnitt 6.
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ATGARD HMI DISPLAY BESKRIVNING
Satt PA omriktaren 1 D’ ’J’ Omriktaren &r klar for start
Anvéand tangenterna & oen v t' B 0 Valj onskad parameter
Tryck p& tangenten O U 50 Numeriskt varde associerad med parameter
Anvand tangenterna C‘E och (_ U 6 ,’ Stall in 6nskat nytt varde @ @
Tryck pa tangenten G\ ,! 0 0 Lwee

L2
)

)

3

(4)

NOTERA!

For parametrar som kan andras medan motorn ar igang, kommer omriktaren att anvanda
det nya vardet direkt efter att det har stéllts in. For parametrar som endast kan andras néar
motorn ar avstangd, kommer omriktaren att anvanda det nya vardet forst efter att

Y
tangenten G trycks ned.

N _
Genom att trycka pa tangenten C efter programmeringen, sparas det nya
programmerade vardet automatiska i det volatila minnet och bevaras i minnet tills ett nytt
varde programmeras.

Om det senast programmerade véardet i parametern inte &r funktionellt kompatibelt med de
andra parametervardena osm redan programmerats, visas

E24 = Programmeringsfel i displayen.

Exempel p& programmeringsfel:

Programmering av tva digitala inmatningar (DI) med samma funktion. Se tabell 4.1 for lista
over programmeringsfel som kan generera ett E24 Programmeringsfel.

For att andra ett parametervarde maste du forst stalla in PO00=5. Annars gar det bara att

lasa parametervardena, men inte programmera om dem. FOr mer detaljer, se
beskrivningen av PO00 i avsnitt 6.
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54

Om en DI har stéllts in till JOG (P263 till P266 = 3) och ingen annan DI har stallts in for att allmant aktivera eller
ramp (P263 till P266 # 1 eller 2 eller 4 eller 9 eller 13).

Tva eller flera DI programmerade till samma varden (P263 till P266 = 3 till 6.9 till 26).

En DI har stillts in p& FWD (P263 till P266 = 9 eller 11) och ingen annan DI har stéllts in pa REV (P263 till P266 =
10 eller 12).

En DI har programmerats till PA (P263 till P266 = 13) och ingen annan DI har stéllts in p& AV (P263 till P266 = 14).

En DI har programmerats till ACCELERERA (P263 till P266 = 16 eller 18) och ingen annan DI har stallts in pa
DECELERERA (P263 till P266 = 17 eller 19).

Dl:er programmerade till funktionen FWD/REV (P263 till P266 = [9 eller 11] och [10 eller 12]), och samtidigt har
andra DI programmerats till PA/AV (P263 till P266 = 13 och 14).

Referens programmerad till héghastighet (Lokal eller Fjarr — P221 och/eller P222 = 6) och det finns ingen Di(er)
programmerad till hég-hastighet (P263 till P266 = 7 eller 8).

Referens programmerad till E.P. (Lokal eller Fjarr — P221 och/eller P222 = 2) och det finns ingen Dl(er)
programmerad till Accelerera/ Decelerera E.P. (P263 till P266 = 16 till 19).

Ett kommando ar valt till Lokal och/eller Fjarr (P229 och/eller P230 = 1) och det finns ingen DI programmerad till
Allmén aktivering eller Ramp eller FWD/REYV eller PA/AV (P263 till P266 = 1, 2, 4, 13, 14, 9, 10).

DI1 och DI2 (P263 och P264 = 7 eller 8) har programmerats samtidigt till hdghastighet.

Om en DI har programmerats till accelerera EP/pa (P263 till P266 = 22) och ingen DI har programmerats till
decelerera EP/av (P263 till P266 = 23).

Referens programmerad till lokal eller fjarr-frekvensinmatning (P221 och/eller P222 = 7) och ingen DI har
programmerats till frekvensinmatning (P263 till P266 = 26).

Nar specialfunktionen (PID) P203 = 1 programmerats och referensalternativet &r annat &n (P221 och P222 # 0 eller
3).

Tabell 4.1 — Parametrar — E24 ar inte kompatibla
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5 UPPSTART

Detta kapitel innehaller féljande information:

M hur man skall kontrollera och forbereda omriktaren fore systemstart

M hur man skall starta upp och kontrollera for en korrekt drift

M hur man skall skota omriktaren nar den ar installerad i enlighet med de
typiska anslutningarna (se Elektrisk installation).

5.1 KONTROLLER FORE SYSTEMSTART

A

1)

2)

3)

Omriktaren skall installeras enligt kapitel 3 — Installation och anslutning. Om drivprojektet
skiljer sig fran de typiska, féreslagna anslutningarna, folj nedanstaende procedur.

FARA!
Koppla alltid bort vaxelstrommens ineffekt innan nagonting kopplas.

Kontrollera samtliga kopplingar
Kontrollera om effekt, jordning och styrkopplingar ar korrekt och val atdragna.

Kontrollera motorn
Kontrollera samtliga motoranslutningar och verifiera att deras spénning, strom och
frekvens matchar omriktarens specifikationer.

Koppla bort motorns belastning
Om motorn inte kan kopplas bort, sékerstall att rotationsriktningen (FWD/REV) inte kan
orsaka skador pa maskinen.

5.2 INLEDANDE SYSTEMSTART

1)

2)

3)

Efter det att omriktaren har kontrollerats, kan vaxelstrommen appliceras:
Kontrollera stromforsdrjningen

Mat systemspanningen och kontrollera om den &r inom det specificerade omradet
(markspéanning: -15% / +10%).

Uppstart vaxelstrom, ingang
Stang ingangen for effektbrytare

Kontrollera om systemstarten har lyckats
Tangentbordets display visar:

i)

Né&r den réda LED (Parameter) & ON (PA), ar den gréna LED (Varde) kvar pd OFF (AV).
Omriktaren kor nagra sjalvdiagnosticerande rutiner.
Om inga problem hittas, visar displayen:

cgd

Detta innebar att omriktaren &r fardig (rdy = ready) att aktiveras.
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5.3 UPPSTART

4 FARA!
A Aven efter det att vaxelstromsforsorjningen har kopplats ur, kan det finnas kvar héga
spanningar. Vanta minst 10 minuter efter nedsténgning, for att tillata full urladdning av
kondensatorerna.

5.3.1 Uppstart via tangentbord (HMI)
Nedanstaende sekvens géller for anslutning 1 (se avsnitt 3.2.6). Omriktaren maste redan
vara installerad och uppstartad enligt kapitel 3, sektion 5.2.

Anslutningar enligt figur 3.6.

ATGARD HMI DISPLAY BESKRIVNING
Starta upp omriktaren I D’ ‘J’ Omriktaren &r fardig att anvandas
. N I 3 " Motorn accelererar fréan 0 Hz till 3 Hz* (min. frekvens),
Tryck pa tangenten @/ [N rotationsriktning medsols™* 90 rpm for 4-polig motor

Tryck p& tangenten G och hall den
nedtryckt tills 60 Hz uppnas. Motorn
accelereras upp till 60 Hz®* 1800 rpm
for 4-polig motor. P& Plus varieras
potentiometern pa HMI.

717 Motorn accelererar upp till 60 Hz*®* 1800 rpm for 4-
Lo polig motor.

(W

Tryck p& tangenten Motorn decelererar ned till 0 rpm®

3
2
C

[JBF NOTERA!

Det senaste vardet for referensfrekvens (varvtal) som stélls in med ocCI
C“-'-;,f.-knapparna, sparas.

Om du vill &ndra detta varde innan omriktaren ar forberedd, &ndra parameter P121
(Tangentbordsreferens).

OBS:

(1) Om motorns rotationsriktning inte ar korrekt, stang av omriktaren. Vanta minst 10 minuter,
for att tillata en fullstandig urladdning av kondensatorn. Skifta sedan tva av ledningarna vid
motorutgdngen.

(2) Om den nuvarande accelerationen blir alltfor hog, huvudsakligen vid l1&ga frekvenser, stéll
in vridmomentsokningen (I x R kompensation) pa P136. Oka/minska innehallet av P136
gradvis, till dess att du erhaller en drift med konstant strom over hela frekvensomradet. Vid
ovannamnda fall, referera till parameterbeskrivning i kapitel 6.

(3) Om EO1-fel intraffar under decelerationen, 6ka decelerationstiden p& P101 / P103.
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5.3.2 Uppstart operation via terminaler
Nedanstaende sekvens géller for anslutning 2 (se avsnitt 3.2.6). Omriktaren maste redan
vara installerad och uppstartad enligt kapitel 3, sektion 5.2.

Anslutningar enligt figurerna 3.6 och 3.10.

ATGARD

HMI DISPLAY

BESKRIVNING

Se figur 3.10

Switch S1 (FWD/REV) = Oppen
Switch S2 (Lokal/Fjarr) = Oppen
Switch S3 (Start/Stopp) = Oppen

Potentiometer R1 (Ref.) = Lage langst

till vanster (motsols)
Uppstart omriktare

0.0.0

Omriktaren ar fardig att anvandas

Stang S2 — Lokal/Fjarr

cod

Instruktionen och referensen kommuteras till
REMOTO-forhallanden (via terminaler)

Stang S3 — Start/Stopp

040

Motorn accelererar fran 0 Hz till 3 Hz* (min. frekvens),
motsols™* 90 rpm for 4-polig motor,
referensfrekvensen ges av potentiometer R1

Vrid potentiometern medsols till

andpunkten

660

Motorn accelererar upp till maximum frekvens (P134 =
66 Hz)@

Stang S1 - FWD/REV)

660

Motorn decelererar™ ned till 0 rpm (0 Hz), reverserar
rotationsriktningen (medsols — motsols) och
accelererar upp till max. Frekvens (P134 = 66 Hz)

Oppna S3 — Start/Stopp

cgd

Motorn decelererar® ned till 0 rpm

-
(1)

)

®3)
(4)

NOTERA!

Om motorns rotationsriktning inte &ar korrekt, stang av omriktaren. Vanta minst 10 minuter,
for att tillata en fullstandig urladdning av kondensatorn. Skifta sedan tva av ledningarna vid

motorutgangen.

Om den nuvarande accelerationen blir alltfér hog, huvudsakligen vid laga frekvenser, stall
in vridmomentsokningen (I x R kompensation) pd P136. Oka/minska innehallet av P136
gradvis, till dess att en drift med konstant strom 6ver hela frekvensomradet erhalls. Vid
ovannamnda fall, referera till parameterbeskrivning i kapitel 6.

Om EO01-fel intraffar under decelerationen, tka decelerationstiden p& P101 / P103.

Funktion 2-konfiguration ar inte majlig pa CFW-10 Clean-versionen.
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6 DETALJERAD PARAMETERBESKRIVNING

6.1

6.2

6.2.1 V/F (skalar) kontroll

58

SYMBOLER

INTRODUKTION

Detta kapitel beskriver samtliga CFW-10-parametrar och funktioner i detalj.

Nedan finner ni nagra symboler som anvénds i féljande kapitel:

Alx = Analog input, antal x

AO = Analog output

DIx = Digital input, antal x

F* = Referensfrekvens — detta ar frekvensvardet (eller alternativt varvtals
vardet) som indikerar det 6nskade motorvarvtalet vid omriktarens utgang

Fe = Ingangsfrekvens for accelerations- och decelerationsrampen

Fnax = Maximum utfrekvens, definierad i P134

Fmin = Minimum utfrekvens, definierad i P133

Fs = Utfrekvens — frekvens applicerad pa motorn

lhom = Omriktarens méarkstrom (rms) i ampere (A), definieras i P295

s = Omriktarens utstrom

la = Aktiv strom vid omriktarens utgang, dvs komponenten av den totala motor

strdmmen i proportion till den aktiva elkraften som absorberas av motorn
RLx = Relautgdngsnummer x
Uyg = Likstréomsforbindelsekrets

Denna sektion beskriver huvuddragen for CFW-10 frekvensomriktare.

Detta kontrollage baseras pa den konstanta V/F-kurvan (P202 = 0 — linjar V/F-kurva). Dess
prestanda begransas vid laga frekvenser som en funktion av spannings fallet i
statormotstandet, vilket orsakar en signifikant magnetflodesminskning i motorns luftspalt
och darigenom reducerar motorns vridmoment. Denna defekt bér kompenseras genom
anvandning av manuell och automatisk vridmomentsékning (I x R kompensationer), som
stélls in manuellt beroende pa anvandarens erfarenhet.

| de flesta applikationer (t.ex. centrifugalpumpar och fléktar) &r installningen av dessa
funktioner tillracklig for att erhalla den erforderliga prestandan.

I V/F-kontrollen kan varvtalsregleringen, vilken erhalls genom noggrann instéllning av
glidningskompensationen, hallas kvar 1-2% av markvarvtalet. For till exempel en 4-polig
motor/60 Hz, kan den minimala varvtalsvariationen utan belastning och med mérklast
behallas mellan 18 och 36 rpm.

Det finns ytterligare en variant av den ovan beskrivna linjara V/F-kontrollen: Den
kvadratiska V/F-kontrollen.

Denna kontroll ar lamplig for applikationer som centrifugalpumpar och fléktar (laster med
kvadratiskt vridmoment x varvtalskaraktaristika), eftersomdet mgjliggér en minskning av
motorforlusterna vilket ger ytterligare energibesparing vid anvdndandet av en omriktare.
For mer detaljer om V/F-kontrollaget, referera till beskrivningen av parametrarna P136,
P137, P138, P142 samt P145.
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6.2.2 Referens-frekvens-kallor
Referensfrekvensen (dvs den 6nskade utfrekvensen, eller alternativt, motorvarvtalet) kan
definieras pa ett flertal satt:.
M Tangentbordet — digital referens som kan &ndras via tangentbordet (HMI) genom att

anvanda tangenterna & och (! se P221, P222 och P121.

M Analog input — analog input Al1 (XC1:6 till XC1:9), se P221, P222, P234, P235 och
P236.

M Multi-speed — upp till atta forinstéllda digitala referenser, se P221, P222 och P124-P131.

M Elektronisk potentiometer (EP) — en digital referens vars varde definieras genom att
anvénda tva digitala inputs (DI1 och DI4, se P221, P222, P263 och P266.

M HMI-potentiometer — referensen kan andras med HMI-potentiometern (endast tillganglig
pa CFW-10 Plus-versionen).

Figur 6.1 visar i ett oversiktsschema vilken referensfrekvensdefinition som skall anvandas
av omriktaren. Oversiktsschemat i figur 6.2 visar omriktarkontrollen.
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Referensfrekvensval
P221 eller P222

HMI - . P
potentiometer - e
HV referens ) 3-HMI
Potentiometer
o u
Tangentbords- . P .
referens - \ 4
(P121) P271 . 0 - Tangentbord

7 - Infrekvens

— /[ P263=78 -

P124to P131_/\F nggfyg\ \— P264=7/8

@] D1 . :
wL—[‘> ;
o8 s .

DK 6 - Multispeed  *
O ‘ » 000001010011 100 101 110 111 p -

ov '
| #020ma MULTISPEED : :

P263 to P266=16/18 . '

®| oV 1 P263 to P266=17/19

0to 10V Omriktaren
® avaktiverad . .
®l +1ov Aktiveringsfunktion
® Accel. N . -
e Decel. . 2_EP
@ Digitala
— ELETRONISK POTENTIOMETER (EP) : Referenser

P235
) Analoga
Al 100% . Referenser
——— P234 P134
+
'Y

><
-
\

2V/4mA  10V/20mA | . 1-AM

P236 .

Figur 6.1 — Oversiktsschema for referensfrekvensen

[JBF® NOTERA!

M DIs ON (status 1) vid koppling till 0 V (XC1:5)

M Nar F* < 0 tar man F*-modulen och reverserar rotationsriktningen (om detta ar
mojligt, P231 = 2, om den valda kontrollen inte &ar framat gang/bakat gang)
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P151
Likstroms- | T
forbindetse, | [ T4 e Strom-
regelering P151" férsdrjning
|
| o
|
Y
|
N Il
F’lOO Pf1 T ]
|
P136,P137, |
.D P138,P142, !
P133 P134 P202 P295 P145 :
Accelerations- * *
och A, Omriktar-
Fe o1 decelerationsramp > /_’: p»{ kontroll |
+ VIF- ell PV
1 Y P10z [Pio3 (vI:ktgr)er _"’"I
I v v 4 Begrénsning Ve '
1 referens- :
/ I . frekvens I
“— : | l
: Accelerations och :
i I decelerationsramp | @
I 2 :
1
Instruktion via
digital Input P169
o) il
LEI e
S

P169

Begrinsning
utstrém

Figur 6.2 — Oversiktsschema omriktare

[JBF® NOTERA!

M | V/F-kontrollage (P202 = 0 eller 1), Fe = F* (se figur 6.1) om P138 =0
glidningskompensation avaktiverad). Om P138 # 0, se figur 6.9 for
relationen mellan Fe och F*.

6.2.3 Instruktioner
Omriktaren har foljande instruktioner: PWM-pulsaktivering/avaktivering, definition av
rotationsriktning och JOG. Liksom referensfrekvensen kan &ven omriktarinstruktionerna
definieras pa ett flertal satt.

De huvudsakliga instruktionskéllorna ar:
M Via tangentbordets @angent

™ Via kontrollterminaler (XC1) — digitala inmatningar.
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Omriktarens aktiverings- och avaktiveringsinstuktioner kan definieras som foljer:

M Via HMI-tangentbordet @‘

M Start/Stopp (terminalerna XC1 — DI(s), se P263 till P266)

M General enable (terminaler XC1 — DI(s), se P263 till P266)

M Framat och bakat (terminaler XC1 — DI(s), se P263 till P266) — definierar aven
rotationsriktningen

M ON/OFF (3-tradsstyrningar) (terminaler XC1 — DI(s), se P263 och P266).

Rotationsriktningen kan definieras genom anvandandet av:

M Digital input (DI) programmerad for FWD/REV (se P263 till P266)

M Digitala inputs programmerade som FWD/REV, vilka definierar bade aktivering
och avaktivering av omriktaren, samt rotationsriktning (se P263 till P266)

M StartAnalog input — nar referensen sker via analog input och en negativ offset
programmeras (P263 < 0), referensen kan anta negativa varden, vilket rever-
serar motorns rotationsriktning.

6.2.4 Lokala/Fjarrstyrda driftslagen
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Anvandaren kan definiera tva olika forhallanden som relaterar till referensfrekvensens kalla
och omriktarinstruktionerna: dessa ar de lokala och flarrstyrda driftslagena.

Figur 6.3 visar de lokala fjarrstyrda driftslagena i ett éversiktsschema.
Med fabriksinstéllningarna i lokallage kan omriktaren styras genom anvandning av

tangentbordet (HMI) i det fjarrstyrda laget styrs allt via terminaler (XC1) — omriktarens
referenser och instruktionsdefinition.
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Lokal/Fjarr-val
| LOKAL | DI1 till DI4 (P263 till P266)
0Tangentbord - HMI
et 1A o F*
eferens- 2 EP TSt ———
frekvens 3 HMI-potentiometer o~ REFERENS
P221 4 till 5 reserverad
6 Multi-speed
7 Infrekvens
Kontroller 0Tangentbord - HMI “— —
P229 1 Terminaler XC1 (Dls) o INSTRUKTIONER
(gang/stopp)
| FJARR |
0Tangentbord - HMI
1A
Referens- 2 EP
frekvens 3 HMI-potentiometer
P222 4 till 5 reserverad
6 Multi-speed
7 Infrekvens
Kontroller | g Tangentbord - HMI
P230 1 Terminaler XC1
(gdng/stopp)

Figur 6.3 — Oversiktsschema for lokalt/fjarr driftslage

6.3 PARAMETER-LISTNING

For att forenkla forklaringen har parametrarna grupperats efter egenskaper och funktioner:

Read-Only parametrar Variabler som kan ses pa displayen, men inte &ndras av
anvandaren

Registerparametrar Programmerbara varden som kan anvéandas av CFW-10-
funktionerna

Konfigurationsparametrar Definierar omriktarens egenskaper, de funktioner som
skall utféras liksom kontrollbordets input- / output-
funktioner

Specialfunktionsparametrar Har inkluderas parametrar som ar relaterade till
specialfunktioner

(1) Denna parameter kan endast andras med omriktaren avaktiverad (stoppad motor).

(2) Denna parameter &ndras inte nar fabriksinstallningsrutinen utférs (P204 = 5).
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6.3.1 Access- och Read Only-parametrar — POOO till PO99

Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
P0O00 0 till 999 M Frigor accessen for att Andra parametervardena.
Access [0] M Losenordet ar 5.
Parameter 1 M Anvandningen av losenordet &r alltid aktiverat.
P002 0 till 999 M Indikerar vardet for P208 x P005.
Frekvens - M Vid olika skalor och enheter, anvand P208.
proportionellt 0.01 (< 10.0)
varde 0.1 (< 100)

1(>99.9)
P003 0 till 1.5 X l,,om M Indikerar omriktarens utstrom i ampere (A).
Motorstrém [-]
(Ut) 0.1A
P004 0 till 524 vV E Indikerar omriktarens likstromsforbindelse i volt (V).
Likstroms- [-]
forbindelse 1V
PO05 0 till 300 Hz M Indikerar omriktarens utfrekvens i hertz (Hz).
Motorfrekvens [-]
(Ut) 0.1 (< 100)

1(>99.9)
POO7 0 till 240 V M Indikerar omriktarens utspanning i volt (V).
Motorspénning [-]
(Ut 1V
P0O08 251till 110 °C M Indikerar kylningens elkraft i grader Celsius (°C).
Kyl- [-] B Omriktarens 6verhettningsskydd (E04) aktiveras
temperatur 1°C nar temperaturen i kylningen nar 103 °C.
P014 00 till 41 M Indikerar koden for det senast intraffade felet.
Det senast [-] M Sektion 7.1 visar en lista 6ver tankbara fel, deras
intraffade felet - kodnummer och mdjliga orsaker.
P0O15 00 till 41 M Indikerar koden for det senast intraffade felet.
Det andra [-] i Sektion 7.1 visar en lista 6ver tankbara fel, deras
intréffade felet - kodnummer och méjliga orsaker.
P0O16 00 till 41 M Indikerar koden for det senast intraffade felet.
Det tredje [-] M Sektion 7.1 visar en lista ver tankbara fel, deras
intréffade felet - kodnummer och mdjliga orsaker.
P023 X.yz M Indikerar vilken mjukvaruversion som ar installerad i

Mjukvaruversion

[-]

DSP-minnet, vilket &r lokaliserat pa kontrollbordet.
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6.3.2 Reglerparametrar — P100 till P199

Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
P040 0.0 till 999 M Indikerar vardet for den processvariabel som anvands
Processvariabel [-] som utgangspunkt for PDI-regulatorn, i procent (%).
PID-funktionen &r endast tillganglig fran version V.2.00
av mjukvaran.
M Enhetsskalan kan andras genom P528.
M Se detaljerad beskrivning for PID-regulatorn i punkterna
for specialfunktionsparametrarna.
P100 0.1till 999 s M Denna parameterinstalining definierar tiderna for linjar
Accelerationstid [5.0s] acceleration fran noll upp till markfrekvensen, samt for
0.1 s (< 100) att decelerera linjart fran markfrekvensen ned till noll.
1s(>99.9) M Markfrekvensen definieras av parameter P145.
M Nar fabriksinstéllningarna anvands foljer omriktaren alltid
P101 0.1 till 999 s den tid som definieras i P100 och P101.
Decelerationstid [10.0s] M Om ramp 2 anvands, dar accelerations- och dece-
0.1 s (< 100) lerationstiderna foljer de programmerade vardena i P102
1s(>99.9) och P103, anvand en digital input. Se parametrar P263
och P265.
P102 0.1 till 999 s Beroende pa lasttrogheten, kan for korta accelerations-
Accelerationstid [5.0s] tider avaktivera omriktaren, pa grund av éverstrém(EQ0).
Ramp 2 0.1 s (< 100) Beroende pa lasttrogheten kan for korta decelera-
1s(>99.9) tionstider avaktivera omriktaren pa grund av ver-
spanning (E01). For ytterligare detaljer, referera till
P103 0.1 till 999 s P151.
Accelerationstid [10.0s]
Ramp 2 0.1 s (< 100)
1s(>99.9)
P104 0 till 2 M Ramp S reducerar mekanisk pafrestning under
S Ramp [ 1 till Inaktiv] lastacceleration och deceleration.

P104 Ramp S
0 Inaktiv
1 50%
2 100%

Tabell 6.1 Rampkonfiguration
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Parameter

Rackvidd
[Fabriksinstallning]

Beskrivning / Noteringar

Utirekvens

4 Motorvarvial)

Linjér

50 % S-ramp
100 % S-ramp

tlocu\.linu ldeeel.lms
(P100/102) {P101/103)

» t(s)

Figur 6.4 — S eller linjar ramp

M Rekommendation: anvand S-rampen med digitala
frekvens-/varvtalsreferense

P120

Digital Referens back-up
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0tll3s
[1 till aktiv ]

M Definierar om omriktaren bor spara/eller inte spara den
senast anvanda digitala referensen.Denna
backupfunktion ar endast applicerbar pa tangentbordet

P120 Referens back-up
0 Inaktiv
1 Aktiv
2 Aktiv men inte alltid given av

P121, oberoende av
referenskalla

3 Aktiv efter ramp

2 100%

Tabell 6.2 Back-up konfiguration for digital referens

M Om den digitala referens back-upen &r inaktiv (P120
=0), kommer referensen att bli likvardig med
minimifrekvensen,varje gang som omriktaren aktiveras,
enligt P133.

M Nar P120 = 1, sparar omriktaren automatiskt det digitala
referensvardet, (oberoende av referenskalla,
tangenbord, EP). Detta intraffar alltid nar avaktivering for
omriktaren ar narvarande, oberoende av det befintliga
avaktiveringsvillkoret (ramp eller general ), fel eller
underspénning.

M Na&r P120 = 2, ges den inledande referensen av P121,
och sparas, omriktaren aktiveras. Applikationsexempel:
referens via EP nar omriktaren avaktiveras via digital
input och decelererar EP (n&r den kommer till referens
0).Det ar emellertid 6nskvéart vid en ny aktivering, att
omriktaren aterkommer till en frekvens som skiljer sig
frdn den minsta frekvensen, vilkken kommer att sparas i
parameter P121.



KAPITEL 6 — DETALJERAD PARAMETERBESKRIVNING

Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
M P120 = 3, arbetar enligt P120 = 1. Uppdatera endast

back-upen efter en start nar utfrekvensens varde uppnar

de tidigare varden som ar lagrade i back-up.
P121 P133 till P134s M Definierar tangentbordets referensvarde som kan stillas
Referensfrekvens med tangent [3.0Hz ] in med & och &) -tangenterna nar parametrarna P002

och (!CA-/ 0.1 Hz (< 100 Hz) eller POO5 visas pa HMIdisplayen.

- 1 Hz (> 99.9 Hz) M & och &) —tangenterna aktiveras om P221 = 0 (i Fjarr-
lage) eller P222 = 0 (i Fjarr-lage). Vardet pa P121
behalls pa det senast installda vardet, aven nar
omriktaren ar avaktiverad eller avstangd (OFF), forutsatt
att P120 = 1 eller 2 (back-up aktiv).

P122 P133 till P134 M Definierar referensfrekvensen (varvtal) for
JOG-varvtals- referens [5.0Hz] JOGfunktionen. JOG-funktionen kan aktiverasmed hjalp
0.1 Hz (< 100 Hz); av digitala inputs.

1 Hz (>99.9 Hz) M Omriktaren maste avaktiveras med ramp (stoppad
motor) nar JOG-funktionen skall anvandas.Darfér, om
kontrollkallan &r via terminalen,maste det finnasminst en
digital input inprogrammerad som start/stoppaktivering (i
annat fall kommer E24 att visas). Denna maste vara
OFF for att aktivera JOG-funktionen via digital input. (Se
P263 till P266).

M Rotationsriktningen definieras med P231-parametern.
P124 (¥ P133 till P134 Multi-speed anvands nér ett ett urval p& upp till 8
Multi-speed Ref. 1 [3.0Hz] férprogrammerade varvtal kravs.
0.1 Hz (< 100 H2); Det tillater kontroll 6ver utvarvtalet, somar relaterat till de
1 Hz (>99.9 Hz) i parametrarna P124 till P131, programmerade vardena.
p125 (VY P133 till P134 Dessa programmeras i enlighet med den logiska
Multi-speed Ref. 2 [ 10.0 Hz ] kombinationen av digitala
0.1 Hz (< 100 Hz); M Inputs somprogrammerats imulti-speed. Aktivering

P126 (VY
Multi-speed Ref. 3

p127 @
Multi-speed Ref. 4

1 Hz (>99.9 Hz)
P133 till P134
[ 20.0 Hz ]

0.1 Hz (< 100 Hz);
1 Hz (>99.9 Hz)
P133 to P134
[ 30.0 Hz ]

0.1 Hz (< 100 Hz);
1 Hz (>99.9 Hz)

avmulti-speedfunktionen: For att sékerstélla att
referenskéllan ges av multispeedfunktionen, dvs,
installning P221 = 6 for lokalt l1age eller P222 = 6 for
Fjarr-lage;

For att programmera en eller fler digitala inputs i
multispeed, enligt tabell nedan:

Dl-aktivering Programmering

DI1 eller DI2 P263=7/8 eller P264=7/8
DI3 P265=7/8
Dl4 P266=7/8

Tabell 6.3 Parameterinstallning for att definiera multispeed
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Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
p128 ¥ P133 till P134 M Referensfrekvensen definieras av statusen hos de
Multi-speedRef. 5 [ 40.0 Hz ] digitala inputs somar programmerade imulti-speed,

P129 (¥
Multi-speed Ref. 6

P130 (Y
Multi-speed Ref. 7

pP131 @
Multi-speed Ref. 8

68

0.1 Hz (< 100 Hz);
1 Hz (> 99.9 Hz)

P133till P134
[ 50.0 Hz ]
0.1 Hz (< 100 Hz);
1 Hz (> 99.9 Hz)

P133 till P134
[ 60.0 Hz ]
0.1 Hz (< 100 Hz);
1 Hz (>99.9 Hz)

P133 to P134
[ 66.0 Hz ]
0.1 Hz (< 100 Hz);
1 Hz (>99.9 Hz)

enligt tabellen nedan:

8 varvtal
4 varvtal
2 varvtal
DI1 eller DI3 Di4 Referensfrekvens
DI2
Oppen Oppen Oppen P124
Oppen Oppen oV P125
Oppen Y Oppen P126
Oppen Y oV P127
(Y Oppen Oppen P128
oV Oppen oV P129
oV oV Oppen P130
oV oV oV P131

Tabell 6.4 Referensfrekvens

M Om en multi-speedreferens (P124 till P131) stélls in pa
0.0Hz och denna referens valjs, kommer driften att
decelerera till 0.0 Hz och kommer att kvarsta fardig
medan valet bibehalls (RDY).

M Multi-speedfunktionen har en del férdelar for stabiliteten
hos de fasta férprogrammerade referenserna och
immuniteten mot elektriskt brus (digitalreferenser och
isolerade digitala inputs).

Figur 6.5 — Tidsdiagram for multi-speedfunktionen
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Rackvidd

Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
P133 ™ 0.0 till P134 M Definierar maximal och minimal utfrekvens (motor) nar
Minimal [3.0Hz] omriktaren ar aktiverad.
frekvens 0.01Hz (< 100H2z); M Galler for alla typer av varvtalsreferenser.
(Fmin) 1Hz(>99.9HZ) M Parameter P133 definierar en dod zon nar analoga

inputs anvands - se parametrar P234 till P236.
P134 @ P133 till 300 M P134 och férstarkningen samt férskjutningen av analog
Maximal frekvens [ 66.0 Hz ] input(s) (P234, P236), definierar skalan och omfanget av
(Fmax) 0.1 Hz (< 100 Hz); varavtalsvariationen via analog input. For ytterligare

1 Hz (> 99.9 Hz) detaljer, se parametrar P234 till P236.
P136 0.0 till 100 % M Kompenserar spanningsfallet som beror pamotorns
Manuell [ 20.0] statormotstand. Fungerar somlaga varvtal genomatt 6ka
vridmoments 0.1% omriktarens utspanning, for att bibehalla ett konstant
Okning For 15.2 A- vridmoment under V/F-driften.
(I xR kompensation) modellen, ar M Den basta installiningen, ar att programmera det lagsta
fabriksjusteringen vardet for P136 som fortfarande tillater en
[6.0] tillfredsstéallandemotorstart. Omvardet ar hégre an vad
som kravs, kan en éverstrom i omriktaren (EOO eller
EO05) upptrada, beroende pa hogamotorstrommar.
M Instéllning P136 = 100 % motsvarar den maximala
okningen av utspanningen (30%av P142).
a) P202=0
Utspanning
{% av linjespanningen)
P2 [
0.3 x P136 x P142
Utfrekvans
0 P145

Figur 6.6 a — V/F-kurva och detaljer for den manuella
Vridmomentsdkningen (I x R kompensation)
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Réackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
b) P202 =1
Utspéinning
(% av linjespanning)
P142 e
]AP136
Ut-frekvens
0 P145
Figur 6.6 b — V/F-kurva och detaljer fér den manuella
Vridmomentsdkningen (I x R kompensation)
P137 0.0 till 100% M Den automatiska vridmomentsokningen, kompenserar
Automatisk [0.0] for spanningsfallet i statormotstandet, somen funktion av
vridmoments- den aktivamotorstrémmen.
Okning Kriteriet for att stélla in P137 &r detsamma som fér
(automatisk parameter P136.
IXR Instéllning P137 = 100 % motsvarar den maximala
kompensation) Okningen av utspanningen (30%av P142).
Varvtals- IxR
referens (F*) P136
Aktiv utstrdm L )| IXR
0 —'a Aut;:r;tlsk
Filter
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Figur 6.7 — Oversiktsschema for den automatiska

vrid

momentsdknings-funktionen
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Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
Output Voltage
Maxdmum |- - - o .
(P142) !
03xP137xP142 | | ,
Kompensation | :
zon O
ot L Fr
4Hz Utfrekvens
Faltfdrsvagning
{P145)
Figur 6.8 — V/F-kurva och detaljer fér den manuella
Vridmomentsdkningen (I x R kompensation)
P138 0.0till 10.0 M Parametern P138 anvands i motorns
Glidnings- [0.0] glidningskompensationsfunktion.
kompensation) 0.1% M Denna funktion kompenserarmotorns varvtalsfall, som

beror pa last. Varvtalsfallet ar en egenskap somrelaterar
till induktionsmotorns principer.

M Varvtalsfallet kompenseras av 6kande utfrekvens
(appliceras pa motorn) som en funktion av 6kningen for
den aktiva motorstrémmen, vilket visas i
oversiktsschema och i V/F-kurvan nedan.

+
Referens- ®_.
frakvens (F* Ramp

ns (F) +rnfrekvens(Fe)
: Glidnings-
Aldtiv utstrém ) I: ’ - AF
) kompensa
Filter P138

Figur 6.9 — Oversiktsschema for glidnings kompensations-
funktionen

4 Utspénning

E(funktionav
" lq—p motorlast) :
AF i

» Ut-frekvens

Figur 6.10 — V/F-kurva med glidningskompensation
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Parameter

Réackvidd

[Fabriksinstallning]

Beskrivning / Noteringar

)

For att stalla in parametern P138 anvand féljande
procedur:
- koér motorn obelastad upp till ungefar halften av
applikationens toppvarvtal;
- mat den aktuellamotorns eller utrustningens
varvtal,
- applicera mérklasten pa utrustningen;
- ©ka parameter P138 till dess att varvtalet uppnar
det obelastade varvtalet.

P142"%
Maximal
utspénning

P145"®
Faltforsvagnings-
Frekvens
(markfrekvens)

0.0 till 100
[ 100]
0.1%

P133 till P134
[60.0HZ]
0.1 Hz (< 100 Hz);
1 Hz (>99.9 Hz)

)

Definerar V/F-kurvan som anvands i V/F-kontroll (P202
=0 eller 1).

Dessa parametrar tilldter andringar i standard-
V/Fkurvan, definierad i P202 - programmerbar V/F-
kurva.

P142 staller in maximal utspanning. Detta varde satts
som procent av omriktarens matningsspanning.

[JBF NOTERA!

P142

For omriktarmodellerna 110-127 V; &ar
utspanningen som appliceras p& motorn
dubbel mot matningsspéanningen vid
omriktarens ingang.
Parameter P145 definierar den markfrekvens som
motorn anvander:
V/F-kurvan relaterar till omriktarens utspanning och
frekvens (applicerad pa motorn) och dar med motorns
magnetflode.
Den programmerbara V/F-kurvan kan anvandas i
specialapplikationer dar motorn kraver en markspéanning
och/eller frekvens som skiljer sig fran standard.
Exempel: motor fér 220 V/300 Hz och en motor for 200V
/60 Hz.
Parameter P142 ar aven anvandbar i applikationer som
kraver markspanning, som skiljer sig fran omriktarens
matarspanning. Exempel: 220 V-linje och 200 V-motor.

I Utspanning

Utfrekvens

0.1 Hz P145

Figur 6.11 — Justerbar V/F-kurva
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Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
P151 360 till 460 Likstromsforbindelsens reglering (ramphalining) medfor
Likstroms- (line 110-127 V) att avaktivering av omriktaren, beroende pa
forbindelse [430] overspanning (E01), undviks under decelerationslaster
reglerniva 1V med hog tréghet eller korta decelerationstider.
325 till 410 V M Arbetar for att 6ka decelerationstiden (beroende pa last -
(line 200-240 V) troghet), pa sa satt undviks E01-aktivering.
[380 V]
1V Likstrémsférbindelse
+ EO01-
P151 «— QOverspanning
4_ \/—44 :\A “+— Hardvarugréns
RatedUd ——: ~— I"—
Cl-Spénning
Ud (P004)
> Tid
Ut-frekvens
(Motor-arvtal )
> Td

- ;
Figur 6.12 — Decelerationskurva med
likstromsforbindelsereglering

o
o

Med denna funktion erhalls en optimerad
decelerationstid (minimum) fér drivlasten.

Denna funktion ar anvandbar med medium troghet, som
kraver korta decelerationstider.

Vid 6verspannings-utlésning under decelerationen,
maste man gradvis reducera vardet for P151 eller 6ka
tiden for decelerationsrampen (P101 och/eller P103).
Motorn kommer inte att stanna om linjen har permanent
overspanning (Ud > P151). | detta fall,reducera
linjespanningen, eller 6ka vardet for P151.

Om motorn inte ens med dessa instéallningar,
decelererar inom den kravda tiden, maste man
eventuellt 6ka P136;
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Réackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
P156 0.3X lnom till1.3X lhom M Denna funktion anvands for att skydda motorn frén
Motor [1.2x P295] overlast (I x t funktion - E05).
Overlaststrom 0.1A M Motorns 6verlaststromar den stromnivan over vilken

omriktaren kommer att ta hansyn till motorns arbete
under 6verlast. Ju hogre skillnad mellan motorstrém och
Overlaststrom, desto snabbare kommer | x t funktionen -
EO5 — att aktiveras.

Motorstrom (P003

aststrém

ag|

20

10

15 30 60 g0 9®

Figur 6.13 — | x t funktion - Overlastdetektion

Parameter P156 skall stallas in pa ett varde 10 till 20%
hdgre &n motorns markstrom

P169“
Maximal utstrom

74

0.2XInom till 2.0XInom
[1.5X P295]
0.1A

)

Forhindrar att motorn stoppar under en dverlast.Om
motorlasten 6kar, kommer dess strém ocksa att 6ka. Om
strommen forsoker dverskrida det varde som har stéllts
in i P169, kommer motorvarvtalet att minskas genom att
decelerationsrampen foljs till dess att strommen blir
lagre an P169. Sa fort som overlasttillstandet forsvinner,
kommer motorvarvtalet att atertas.

Td

\/ decel. aceal ™\,
genom ~~.~"genom

ramp ramp

™. Deceleration ramp (P101/P103) Tid

under Under under
acceleration m"‘é':;te’"g decsleration

Figur 6.14 — Kurvorna visar funktionen hos
strdmbegransningen

o

Stombegransningsfunktionen avaktiveras genom att
stélla in:
P169 > 1.5 x P295.
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6.3.3 Konfigurationsparametrar — P200 till P398

Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
P202" 0 till 100 M Definierar omriktarkontrollen
Kontrolltyp [ 0= V/F linjar ] P202 Typ av kontroll
0 Linjar V/F-kontroll (skalar)
1 Kvadratisk V/F-kontroll (skalar)

Tabell 6.5 — P202-installningar for varje kontrolltyp

M Som visas i tabellen ovan, finns det 2 V/F-kontroller:

- Linjar V/F-kontroll: detta kontrollage sakerstéller ett
flode i motorns luftgap, nastan konstant fran cirka 3
Hz upp till faltférsvagningen (definierad av parametrar
P142 och P145).

Darfor erhdlls i detta varvtalsomfang, en ungefarlig,
konstant vridmomentskapacitet. Detta kontrollage
rekommenderas for bandtransportorer, extruderande
maskiner, etc.

- Kvadratisk V/F-kontroll, i detta kontrollage &r flédet i
motorns luftgap proportionellt mot utfrekvensen upp till
faltforsvagningspunkten (definierad i P142 och P145).
Vridmomentskapaciteten &ar en definition av det
kvadratiska varvtalet. Den huvudsakliga fordelen med
denna typ av kontroller &r den energibesparande
formagan med variabla vridmomentslaster, beroende
pa minskning av forlusterna i motorn (huvudsakligen
beroende pa motorns jarnforluster samt magnetiska
forluster).

Exempel pa en applikation: centrifugalpumpar,
flaktar,multi-motordrivningar.

a) Linjar V/F

Utspéinning
P136=0

PA4Z foroooooronrmnnonnoen

Utfrekvens

P145

Figur 6.15a — V/F-kontrollagen (skalér)
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Parameter

Rackvidd
[Fabriksinstallning]

Beskrivning / Noteringar

b) Kvadratisk V/F

P142

Utspainning
P136=10

Utfrekvens

P145

Figur 6.15b — V/F-kontrollagen (skalar)

p203™
Specialfunktions-
val

otill 1
[0-None]

M Valjer/valier inte PID-Regulatorns specialfunktion.

P203 Specialfunktion

0 Ingen

1 PID Regulator

Tabell 6.6 — P203 — Konfiguration for att anvanda, eller inte
anvanda PID-regulatorns specialfunktion

o
o

For PID-regulatorns specialfunktion, se detaljerad
beskrivning 6ver relaterade parametrar (P520 till P528).
Nar P203 andras till 1, &r det nédvandigt att
programmera en av de digitala inputs P263 till P266, for
27 (DIX =manuell/automatisk).

P204("
Laddar
fabriksinstallning

0 till 999
[0]

Programmerar samtliga parametrar till
standardfabriksinstallningen, nar P204 = 5.

(@ NOTERA!

Parametrarna P142 (max utspanning), P145
(faltférsvagningsfrekvens), P156 (motordverlaststrom), P169
(maximum utstrdm) andras inte.

P206
Auto-Reset
Tid

76

0till 255 s

[0]
1ls

)

El B

Vid eventuell utlésning pga fel,med undantag fér EQ9,
E24, E31 och E41, kan omriktaren startas med en
automatisk aterstalining (reset), efter det att den av
P206 angivna tiden har gatt.

Om P206 2, sker ingenAuto-Reset.

Om samma fel aterupprepas tre ganger efter varandra,
efter enAuto-Reset (aterstallning), kommer funktionen
att stangas av.Ett fel anses vara paféljande, om det
hénder igen inom30 sekunder efterAuto-reset. Om ett fel
uppstar fyra ganger efter varandra, kommer detta fel att
kvarstd med en permanent indikation (och omriktaren
avstangd).



KAPITEL 6 — DETALJERAD PARAMETERBESKRIVNING

Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
P208 0.0 till 100 M Tillater att read-onlyparametern P0O02 indikerar
Referens- [1.0] motorvarvtalet i flera varden, t.ex, rpm.
skalfaktor 0.01 (< 10.0) M PO002 ar detsamma som utfrekvensvardet (P005)
0.1 (>9.99) multiplicerat med vardet fér P208, dvs, P002 = P208 x
POO0S5.
M Det visade vardet kvarstar alltid pa 999, nar
multiplikationen P208 x POO5 resulterar i varden hogre
an 999.
p219% 0.0 till 15.0 Hz M Definierar punkten dar det sker en automatisk,
Driftsfrekvensens [ 15.0 Hz ] gradvisminskning av driftsfrekvensen.
reduktionspunkt 0.1 Hz M Detta forbattrar avsevart matningen av utstrommen vid
laga frekvenser, forbattrar darigenom aven omriktarens
prestanda.
| de applikationer dar det inte ar maojligt att driva
omriktaren vid laga frekvenser, ex. 2.5 kHz
p221W otill7 B Definierar referensfrekvensvalet i lokalt och fjarr lage.
Lokalt referensval [ 0 - tangenter ] P221/P222 Referenskalla
@ _ 0 Tangenterna & och & p& HMIs (P121)
p222 0 till 7 1 Analog inputAll' (P234, P235 och P236)
Fjarr [1-All] 2 Elektronisk potentiometer (EP)
referensvall 3 HMI potentiometer (Endast pa Plus-
versionen)
4 till 5 Reserverad
6 Multi-speed (P124 till P131) Multi-speed
(P124 till P131)
7 Infrekvens

Tabell 6.7 — P221 programmering (lokal-lage) eller P222 (f-
lage) for val av varvtalsreferens

M AI1’ &r vardet for analog input, Al1, nér forstarkning och
forskjutning har applicerats.

M For fabriksinstéllning, anvands lokalt & och & -

tangenterna pa tangentbordet och Fjarr installning gors

via analog input Al1. P4 CFW-10 Plus-version, gors den

lokala fabriksinstallningen via HMI-potentiometern.

Referensvardet instéllt med &> och &' -tangenterna,

finns i parameter P121.

For ytterligare detaljer om den elektroniska

potentiometerns drift (EP), referera till figur 6.18.

Nar tillval 6 (multi-speed) véljs, stall in P263- P264

och/eller P265 och/eller P266 pa 7/8.

For ytterligare detaljer, referera till punkt 6.2.2 och 6.2.4.

Programmera P263 eller P264 eller P265 eller P266 i 26

nar tillval 7 (infrekvens) valjs.

BE EH B H
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Rackvidd

Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
p229™ otill 1 M Definiera kontrollk&llorna fér omriktarens
Lokal instruktion, [0-Keys] aktivering/avaktivering
Val
p230% otill 1 P229/P230 Kontrollkallor
Fjarr _ [ 1-Terminaler] 0 HMI-tangentbord
instruktion, val 1 Terminaler (XC1)

Tabell 6.8 — P229 och P230—programmering till

ursprungsval av omriktarinstruktioner

M Rotationsriktningen ar den enda driftsstyrning som ar
beroende av andra parametrar for driften - P231.
M For ytterligare detaljer, referera till punkt 6.2.2, 6.2.3 och
6.2.4.
p231™W 0 till 2 M Definierar rotationsriktningen
Forward/Reverse [ 2 - instruktioner ]
Lokal/Fjarrlage P231 Rotationsriktning
0 Alltid framéat
1 Alltid bakat
2 Instruktionerna aom de definieras i
P299 och P239
Tabell 6.9 — P231—programmering for val av

rotationsriktining

P234
Analog InputAll
forstarkning

(Mjukvaru
Version 2.0X)

78

0.0 till 999
[100]
0.1 (< 100)
1(>99.9)

o

P133

Analog input All definierar omriktarens
referensfrekvens, visad i nedanstaende kurva.

4 Referensfrekvens
PAG4 o

BaB:Y

BSE . N

PR
48mf\'::::.::%81

Figur 6.16a — Analog Input All signal x referensfrekvens

)

Notera att det alltid finns en dédzon vid kurvans start,
dar referensfrekvensen kvarstar pa vardet for minimum
frekvensen(P133),4ven nar ingangssignalen har
andrats. Den ddda zonen &r endast stangd nér P133 =
0.0.

Det interna vardet Al1' som definierar den
referensfrekvens som skall anvandas av omriktaren,
anges som procent av fullskaleavlasningen och erhalls
nar man anvander en av foljande ekvationer (seP235):
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Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
P235 Signal Ekvation
0 (0 till10) V All' = (Aix/10 + OFF SET/100)
. GAIN
0 (0 till 20) mA | All' = (Aix/20 + OFF SET/100)
. GAIN
1 (4 till 20) mA | All' = (Alx-4/16 + OFF
SET/100) . GAIN
Tabell 6.10a — Analog Input All Al1 (P235) definition
Dar:
- All gesiV eller mA, enligt anvand signal (se
parameter P235);
- GAIN (forstarkning) definieras av parameter P234;
- OFFSET (forskjutning) definieras av parameter
P236.
M Detta visas i 6versiktsschemat nedan:
P234
.
212135 — eaNn ——AL
OFFSET (P236)
Figur 6.18a — Oversiktsschema, analog input A1l
Foljande situation ges som exempel: Al1 &r inspanningen (0-
10V - P235 = 0), Al1 =5V, P234 = 1.00 och P236 = -70 %.
Saledes:
AT = [% + -(%‘(’)1] X 1.00 =- 02 = 20%
Motorn kommer att ga med reverserad rotationsriktning,
vilket definieras av instruktionerna (negativt varde) — om
mojligt (P231 = 2), med en referensmodul ekvivalent med
0.2 eller 20 % av maximal utfrekvens (P134). dvs, omP134 =
66.0 Hz, da ar referensfrekvensen lika med 13.2 Hz.
P234 0.0 till 999 M Analog input All definierar omriktarens
Analog InputAll [100] referensfrekvens, enligt kurvan nedan.
forstarkning 0.1 (< 100)

1(>99.9)
(Mjukvaru-version
2.2X)

P134(-

P133

‘-0 .
8- 30
4mMA........20mMA

H > Al

ol

35

Figur 6.16b — Analog Input All signal x referensfrekvens
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Parameter

Rackvidd
[Fabriksinstallning]

Beskrivning / Noteringar

80

Notera att det alltid finns en déd zon vid kurvans start
dar referensfrekvens stannar kvar vid minimifrekvensens
varde (P133), &ven efter det att input-signalen har
andrats. Denna ddda zon stangs endast av nar P133 =
0.0.

M Det interna vardet All' som definierar den
referensfrekvens som skall anvandas av omriktaren, ges
som procent av den fullskaliga lasningen, och erhalls
genom anvandandet av en av féljande ekvationer (se
P235):

P235 | Signal Ekvation
0 Oto10V Alx OFF SET
At'= (1 xGAIN+ OFES )
0 0to 20 mA Alx OFF SET
A= ( Ay GAIN-+ OEES )
410 20 mA
0 t020m (gAlx 4\ GAIN + 0F1|;3ET)

Tabell 6.10b — Analog input-signal All (P235) definition

Dar:
- All gesiV eller mA, enligt den anvénda signalen (se
parameter P235);
- GAIN (forstarkning) definieras av parameter P234;
- OFFSET(forskjutning) definieras av parameter P236.

M Detta visas i nedanstdende dversiktsdiagram:

P234
Al + Al
Some ™ GAIN —————— —
P235 +

OFFSET (P236)

Figur 6.17 b — Oversiktsschema for analog input Al

M Foljande situation ges som exempel: All &r
inspanningen (0-10V-P235=0), Al1=5V,P234=1.000ch
P236 = -70 %. Saledes:

[—x100+£%)-]—-20%

Motorn kommer att g med reverserad rotationsriktning,
vilket definieras av instruktionerna (negativt varde) —

mojligt (P231 = 2), med en referensmodul ekvivalent med
0.2 eller 20 % av maximal utfrekvens (P134). dvs, omP134 =
66.0 Hz, da ar referensfrekvensen lika med 13.2 Hz.
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Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
p235% 0tilll M Definierar signaltyp fér analog input, vilket visas i

Analog InputAll
signal

[0]

nedanstaende tabell:

P235 Signaltyp
0 (0till20) V eller (0 till 20)
1 (4 till 20) mA

Tabell 6.11 — P235-installning enligt signaltyp/borttagande

P236 - 120 till +120 % M Se P234.
Analog InputAll [0]
Offset 1%
pP238 0.0 till 999 M Se P234.
InputGain [ 100]
(HMI 0.1(< 100)
Potentiometer) 1(>99.9)
P240 - 120 till +120 ¥ Se P234.
InputOffset [0]
(HMmI 1%
Potentiometer)
P248 0 till 200 ms Konfigurerar tidskonstanten for filtret till analoga inputs,
Analog Inputs [ 200 ms ] mellan O (utan filtrering) och 200ms.
Filtrets 1ms Medfor att analog input far en svarstid motsvarande tre
tidskonstant ganger konstanten.Till exempel, om tidskonstanten &r
200 ms, och ett steg appliceras till analog input,
stabiliseras svaret efter 600 ms.
P263% 0 till 27 M Kontrollera méjliga tillval i nedanstéende tabell och
Digital Input DI- [ 1 -Anvands inte detaljer omvarje funktion i figur 6.18.
funktion (HMI)
ellerGeneral
Enable
(Terminaler) ]

P264(" 0 till 27
Digital Input DI2- [ 5- FWD/REV ]
Funktion
P265" 0 till 27

Digital Input DI3-
funktion

[ 6 - Lokal/Fjarr ]
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Réackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
P266" 0 till 27 Funktion/DI parameter DI1 (P263), DI2
Digital Input D14 [4 -Anvands inte (P264), DI3 (P265),
Funktion (HMI) Dl4 (P266)
eller Anvands inte 0
Start/Stopp Anvands inte (HMI) eller 1
(Terminaler) ] General Enable (Terminaler)
General Enable 2
JOG 3
Start/Stopp 4
FWD/REV 5
Local/Fjarr 6
Multi-speed 7
Multi-speed med ramp 2 8
Drift framat 9
Reverserad drift 10
Framéat med ramp 2 11
Reverserad med ramp 2 12
Start 13
Stopp 14
Aktiverar ramp 2 15
Okar EP 16
Minskar Ep 17
Accelererad EP med ramp 2 18
Decelererad EP med ramp 2 19
Inget externt fel 20
Felaterstallning 21
Start/Accelerera EP 22
Deccelerera EP / Stopp 23
Stopp 24
Sakerhets-switch 25
Infrekvens 26
Manuell / Automatisk (PID) 27

Tabell 6.12 — Dis funktioner programmering

M Funktioner aktiveras med 0 V vid digital input.

[JB® NOTERA!

1) Lokal/Fjarr = 6ppen/0 V vid digital input respektive.
2) P263till P266 = 1 (anvands inte eller general enable)

Fungerar enligt foljande:

- P229 =1 for lokal-lage, eller P230 = 1 for Fjarr-
lage, fungerar vald digital input som general
enable;

- annars, ingen funktion har tilldelats digital input.

3) P263till P266 = 2 (general enable):

- Oavsett om instruktions kallan ar terminalerna
eller tangenterna,P229=0eller1,ellerP230=0 eller
1, arbetar vald digital input som general enable.
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Parameter

[Fabriksinstallning]

Réackvidd

Beskrivning / Noteringar

a) GENERALE ENABLE

Accel.
ramp

Motorn gar
—
\ j
Ut-frekvens / ] \
(Motor ; :
oV

varvtal)

DI Sppen

4)

5)

6)
7

8)

9)

DI

Valet av P263 till P266 = 16 / 17, P263 till P266 =
18/19 och/eller, P263 till P266 = 22/23 kraver
programmering av P221 och/eller P222 = 2.

Valet (P263 eller P264) och/eller P265 och/eller P266
=7/ 8 (multi-speed) kraver programmering av
P221och/eller P222 = 6.

Vid instéllning av P263 till P266 = 26 ar det
nddvandigt att stalla in P221 och/eller P222 = 7.
P263 och P266 = 27 val kraver att P203 = 1
programmeras.

Om olika accelerations- och decelerationstider
Onskas for ett givet driftsforhallande (till exempel for
att stalla in frekvenser eller for en rotationsriktning),
kontrollera om det armgjligt att anvanda multi-
speedfunktionen med ramp 2 och FWD/REV med
ramp 2.

Varje funktion kan endast ha en digital input
programmerad. Om fler &n en input har
programmerats, kommer, programmeringsfel att
visas (E24).

b) START/STOPP

Accel. Decel.

ramp / '\ Ramp
Utfrekvens L N

—

(Motorvarvtal) : Tid

ov

Sppen

v

Td

c) WIRE START/STOPP

>

|‘| H oV
DI1 - Start sppen
LoV

DI2-Stopp |

Sppen

>

Tid

11

Utirekvens : / \ 5

»
»>

(Motor
varvtal)

Figur 6.19 a) till c) — Detaljer om funktioner for digitala inputs

Tid
"Tid
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d) FRAMAT DRIFT / BAKAT DRIFT

ov
Sppen H

DI1-FWD N
‘ Td
ov |
DI-REV _ Sppen ,
f L Tid
Utirekvens N\ P
(Motor- medsols \ L / R
varvtal :
) \ motsols :/ Tid
e) ELEKTRONISK POTENTIOMETER
Minimum
Frakvens
(P133)
-
frekvens et )
(Motor ’T i
val
MEl—qy oV
DI3-
Okning PE open N
Reset < Td
oV
DI- X
Minskningecrease rTId
DI - Start/Stopp
open .
T
fy FWD / REV g) RAMP 2
U ov
frekvens Medsols DI - Start/Stopp Sppen
(Motor / " Tid Tid
varvial) \, Motsols /
: ov
ov DI -Ramp 2 Sppen
8 P102_, pg M
DI - FWD/ ppen -‘W
REV Tid Uttokvens 71007 P01
(Motor Td
varvtal)

Figur 6.19 d) till g) — Detaljer om funktioner for digitala inputs

84



KAPITEL 6 — DETALJERAD PARAMETERBESKRIVNING

h) JOG
JOG-Frekvens
Utirekvens N £ (P122)
(Motor- : Ramp /A Decel.
varvial) N/ \*  Remp .
. oV Tid
Start/Stop ; . :
‘ dppen | .
. oy - Td
DI-JOG
Sppen
oV Tid
General .
Enable Oppen .
Td
i) INGET EXTERNT FEL
Motor gar
.
Utfekvens N3
Motorvarvial) ~~ .
- Tid
ov
DI — Inget externt Sppen -
fell '.I.I d
)] ATERSTALLNING AV FEL
Status
M@J_m Férdig ul] ,
oV Tid
DI-__ &ppen |_| §| .
Aterstalining i : Tid
ov
Aterstalining —‘ “ —‘ .
(*) Férhallandet som genererar felet kvarstar Tid

Figur 6.19 h) till j) — Detaljer om funktioner for digitala inputs
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k) ELEKTRONISK POTENTIOMETER (EP)

(STARTA/ACCELERERA) — (DECCELERERA/STANNA)

Maximum
Frekvens
(P134) -
Minimum Minimum
Frekvens Frekvens
(P133) I . (P133)
1 1 1
Utfrekvens P . i l
(Motorvarvtal) {1 P T .
i P P P Tid
I 1 1 : : : : :
ov HE i i
1 ] I [
1 1 1 [
DI- Oppen ! 1 1 i .
ar~allll IR Tid
oV
DI -Decelerera Oppen ~
/Stanna Td
) STOPP m) SAKERHETSTANGENT
" Decelerations- Decelerationsramp
Utfrekvens ' ramp Utfrekvens
(Motorvarvtal) i R (Motorvarvtal) N
: " Tid >
ov ov ™™
Oppen
DI > >
Tid o > T
Oppen
n) INFREKVENS
‘ Frekvens Tid
Signal
& Digital input signalfrekvens: 0.5 fill 300 Hz.
; P271
Frekvenssignal F* = Referens- N
Diaital Input Férsﬁrkning »
(Digital Input) (0.0 tll 999 %) frekvens

Figur 6.19 k) till n) — Detaljer om funktioner for input-relaet
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Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
p271 0.0 till 999 % M Definierar infrekvensens forstarkning, enligt féljande
Infrekvens [ 200] ekvation:
forstarkning 0.1 (< 100) Ref trekvens = (P21 ) ]
1 (> 99.9) eferensfrekvens = 100 x Frekvenssignal
DI - F;Pmns -1 p271
2 | FORSTARKNING |- Referens-
(Digital Input) frekvens
M Digital input signalfrekvens 0.5 till 300Hz:
p277% 0 till 7 M Tabellen nedan visar de tillgangliga valen.
Reld Output RL1 [ 7 -Inget fel ]
Funktion Funktion/Output/Parameter P227
(RL1)
Fs > Fx 0
Fe > Fx 1
Fs = Fe 2
Is > Ix 3
Anvands inte 4 och 6
Kor (omriktaren aktiverad) 5
Inget fel 7
Tabell 6.13 — Rela output-funktioner
a) Fs > Fx b) Fe > Fx
Fs I | Fx (P288) ,
e Fx (P288) ] [ 1
e AN ‘
// | Tid
| PA 1
Rela AV Rela AV
c)Fs =Fe d) Is > Ix
Fe : /\\
s~ AN e
i I
g \ el N (o)
Tid P e ~N Tid
1 e . :
PA PA .
Rels LA Reld \AV_

Figur 6.20 a) till d) — Detaljer om driften av relaets output-funktioner
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Réackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
e) Kor f) Inget fel
Motom gar
Motorn stannad eller Iférd.ig/K('irbart .
gar passivt N tillstand Feltillstdnd (Exy)
PA Tid PA Time
Rela
Rela AV AV

Figur 6.20 e) till f) — Detaljer om funktionerna for driften av relaets output

M Nar definitionen i funktionsnamnet ar sann, kommer
digital output att aktiveras, dvs, relaspolen har
krafttillforsel.

M Nar tillvalet “Anvands inte” (“not used”) har
programmerats, kommer reléd-output att avaktiveras, dvs,
spolen har ingen krafttillforsel.

M Definitioner for de anvanda funktionerna:

Fs = P0OO5 - utfrekvens (motor)

Fe = Referensfrekvens (ramp infrekvens)
Fx = P288 — Fx-frekvens

Is = POO3 - utstrdom(motor)

IX = P290 — Ix-strdm

P288 0.0 till P134 M Anvands i relaets output-funktioner: Fs
Frekvens Fx [3.0Hz] > Fx, Fe > Fx els > Ix (se P277).
0.1 Hz (< 100 Hz);
1 Hz (>99.9 Hz)

P290 0 till 1.5xP295
Stromlx [ 1.0xP295 ]
0.1A
P295 1.6 till 10.0 P295 Markstrom
Markstrém [Enligt Omriktaren (lnom)
omriktare Omriktarens 1.6 1.6A
(Inom) markstrom] 2.6 2.6A
4.0 4.0A
7.3 7.3A
10.0 10.0A
15.2 15.2A

Tabell 6.14 — Definition omriktarens markstrom
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Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
p297% 2.5till 15.0 M Definierar IGBTSs driftsfrekvens i omriktaren.
Driftsfrekvens [ 5kHz] M Driftsfrekvensen ar en kompromiss mellan motorns
0.1 kHz akustiska brusniva och omriktarens IGBT-forluster.
Hogre driftsfrekvenser orsaker lagre nivaer av akustiskt
motorbrus, men okar IGBT-forlusterna, tkar
For 15.2 drivkomponenternas temperatur och reducerar
A-modellen, darigenom deras livstid.
ar fabriksjusteringen Motorns dominerande frekvens, &ar dubbelt sa stor som
[2.5 kHZ] den driftsfrekvens som ar installd pa P297.
Déarmed, resulterar P297 = 5 kHz i ett hérbart motorbrus,
motsvarande 10 kHz. Detta beror pa den anvanda
PWM-tekniken.

M Driftsfrekvensens reduktion bidrar ocksa till minskningen
av instabilitet och resonans, som kan upptrada vid vissa
applikationstillstdnd. Likasa reduceras emissionen av
elektromagnetisk energi av omriktaren.
Driftsfrekensernas reduktion minskar aven lackande
strommar till jorden.

Anvand strom enligt nedanstaende tabell:
Omriktare 25 25kHz | 5.1kHz | 10.1 kHz
Modell/P297 kHz a a a
5.0 kHz 10.0 15.0 kHz
kHz
CFW100016 1.6A 1.6A 1.6A 1.6A
CFW100026 2.6A 2.6A 2.6A 2.1A
CFW100040 4.0A 4.0A 4.0A 3.4A
CFW100073 7.3A 7.3A 6.8A 6.3A
CFW100100 10.0A | 10.0A 9.5A 9.0A
CFW100152 15.2A 14.0A 12.0A 10.0A
Tabell 6.15 — Stromvarden for P297
P300 0.0 till 15.0 M DC-bromsfunktionen medfor ett snabbt stopp féor motorn
DC bromstid [0.0] via likstromsinducering.
0.1s & Den applicerade likstromsbromsningen, som ar
proportionell mot bromsvridmomentet, stélls in vid P302.
P301 0.0 till 15.0 M Figurerna nedan visar likstromsbromsningens funktion
DC-Bromsning [1.0] vid de tvdmaojliga forhallandena: ramp avaktiverad och
startfrekvens 0.1 Hz general disabling.
1.0
P302 0.0 till 100
Vridmoment [50.0]
bromsning 0.1%
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Parameter

Réackvidd

[Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar

90

LIKSTROMS-
INDUCERING

Ut P300
frekvens
{Motor — Tid
anal) _&L
; TD
—_—
DI - Start/Stopp
ppen

Figur 6.21 — Likstrémsbromsning efter ramp disable

LIKSTROMS-
INDUCERING
P300 |
Utfrekvens
(Motor | — Td
vanval) DOD-
TD
ov
DI- General
Enable Yppen

Figur 6.22 — Likstromsbromsning efter general disable

)

Innan likstromsbromsningen startas, behdvs det en
“Dodtid” (motorn har frigang) for att motorn skall
avmagnetiseras. Denna tid &r en funktion av
motorvarvtalet vid vilket likstromsbromsningen sker
(utfrekvens).

Under likstrémsbromsningen blinkar LED-displayen.

gcb

Om omriktaren ar aktiverad under bromsprocessen,
kommer denna process att avbrytas och motorn arbeta
normalt.

Likstromsbromsning kan fortsatta bromsprocessen aven
efter det att motorn har stannat. Lagg speciellt marke till
dimensioneringen av motorns termiska skydd vid cyklisk
korttidsbromsning.

| applikationer dar motorstrommen &r lagre an
omriktarens markstrom, och déar bromvridmomentet inte
ar tillrackligt for bromsforhallandena, vanligen kontakta
WEG for att optimera instéllningarna.
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6.3.4 Specialparametrar — P500 till P599

6.3.4.1 Introduktion

6.3.4.2 Beskrivning

]

Instéliningspunkt(%) =

Andra applikationsexempel: nivakontroll, temperatur, dosering, etc. CFW-10 &r férsedd
med en PID-regulatorfunktion som kan anvandas for kontroll av sluten loop-process.
Denna funktion fungerar som en proportionell, integral och derivativ regulator, vilken
overgriper omriktarens normala varvtalskontroll.

Varvtalet andras for att bibehalla processvariabeln (den somkann kontrolleras — till
exempel: vattennivan i en reservoar) vid ett 6nskat varde, installt somreferens
(installningspunkt).

Till exempel, en motor som &r ansluten till en pump och driven av en omriktare, far ett
flode att cirkulera in i rérledningen. Omriktaren kan sjalv gora flodeskontrollen i
rérledningen, med hjalp av PIDregulatorn. | detta fall kan, t.ex, instéllningspunkten
(flode) ges av input (HMI-potentiometer) eller genom P525 (digital installningspunkt)
och feed-backsignalen for flodet bér komma till analogAll input.

Andra applikationsexempel: nivakontroll, temperatur, dosering, etc

Figur 6.22 visar en schematisk representation av PID-regulatorfunktionen.
Feedback-signalen maste komma i analog inputAlL.

Installningspunkten &r den processvariabel somvill driva. Detta varde laggs in som
procenttal, och definieras av féljande ekvation:

installningspunkt (UP)
Full skala av anvénd sensor (UP)

x P234

Dar bade instéllningspunkt och fullskala av den anvanda sensorn ar givna av
processenheten (dvs, °C, bar, etc.). Exempel: En tryckgivare (sensor)med 4 - 20mA output
och 25 bar full skala (dvs., 4 mA =0 bar och 20 mA = 25 bar) och P234 = 200. Om 10 bar
onskas for kontroll, skall féljande instéliningspunkt laggas in:

Instéllningspunkt(%) = ;—g x 200 = 80%

]

Instéllningspunkten kan definieras via:

- Tangentbord: digital installningspunkt, P525 parameter.

- Input (HMI potentiometer) (endast tillganglig i CFW-10 Plus):
procentvardet kalkyleras baserat pd P238 och P240 (se beskrivning av dessa
parametrar).
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M P040-parametern indikerar processvariabelvardet (feedback) i den valda skalan pa
P528, som stélls in enligt foljande ekvation:

P528 = full skala fér anvéand sensor % 100

P234

Exempel: anvand foregaende exempeldata (trycksensor pa 0 — 25 bar och P234 = 200).
P528 maste stallas in p& (25/200) x 100 = 12.5.
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Figur 6.23 — PID regulator function block diagram
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[JF® NOTERA!

Nar PID-(P203 = 1) funktionen ar aktiverad:

6.3.4.3 Uppstartsguide

94

]

B E

Programmera en av de digital inputsen DIX (P263 till P266 = 27). Pa detta satt,med
stangd DIX, arbetar den imanuellt Iage (utan att stidnga feed-back for loop-kontrollen).
Vid 6ppning av DIX borjar PID-regulator att arbeta (stdngd loop-kontroll — automatik-
lage). Om det inte finns nagon digital input (DIx) vald for manuell/automatisk funktion
(P263 till P266 = 27), kommer omriktarens funktion alltid vara i automatiskt lage.

Om P221 eller P222 &r lika med 1, 2, 4, 5, 6 eller 7 kommer det att bli en E24-
indikation. Satt P221 och P222 lika med 0 eller 3 enligt behov.

I manuellt lage ar referensfrekvensen given av F* i enlighet med figur 6.1.

Vid byte fran manuell till automatisk, stalls P525 = P040 automatiskt in om P536 = 0
(direkt fore kommuteringen). P& sa satt, om instaliningspunkten definieras av P525
(P221 eller P222 = 0) och andras frAinmanuell till automatisk, stalls P525 = P040
automatiskt in, eftersom P536-parametern ar aktiv (P536 = 0). | detta fall, ar
kommuteringen fran manuell till automatisk mjuk (det sker ingen abrupt
varvtalsvariation).

Foljande figur 6.23 visar ett applikationsexempel for en omriktare som kontrollerar en
process i en sluten loop (PID-regulator).

Nedan finner ni en uppstartsprocedur fér PID regulatorn:

Inledande definitioner

1)

Process - For att definiera vilken typ av PID-aktivitet som processen kraver:
direkt eller reverserad. Kontrollaktiviteten maste vara direkt (P527 = 0) nar man
behdver 6ka motorvarvtalet och dven 6ka processvariabeln. | 6vriga fall, valj
reversering (P527 = 1).

Exempel:

a)

b)

2)

Direkt: Pump somdrivs av en omriktare och fyller en reservoar déar PID reglerar
reservoar-nivan. For att 6ka reservoar-nivan (processvariabel) maste flodet 6kas
och darmed maste dven motorvarvtalet ckas.

Reverserad: Flakt drivs av en omriktare for att kyla ett kyltorn, dar PID kontrollerar
torntemperaturen. Nar en 6kning av temperaturen kravs (processvariabel), maste
kylningen minska genom en minskning av motorvarvtalet.

Feed-back (processvariabel-métning):

Sker alltid via analog inputAll.

M Omvandlare (sensor) anvands for feed-back for kontrollvariabeln:
Rekommendation: anvand en fullskalig Sensor, minst 1.1 ganger hogre an det
hogsta vardet pa processvariabeln som skall kontrolleras.
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Exempel: Om en tryckkontroll pa 20 bar énskas, valj en sensor med

kontrollkapacitet pa minst 22 bar.

M Signaltyp: satt P235 i enlighet med omvandlarsignalen (4-20mA, 0-20mA eller
0-10V).

Satt P234 enligt variationsomfanget for den anvanda feedbacksignalen (for ytterligare
detaljer, se parameterbeskrivning P234 till P240).
Exempel: anta foljande applikation:

- Full skala for omvandlaren (max-varde for omvandlarutgangen) = 25 bar (FS = 25);
- Arbetsomrade (intressant omrade) = 0 till 15 bar (FO = 15). Med hansyn tagen till en
sakerhetsmarginal pa 10 %, maste processvariabelns matvidd stallas in pa: O till

16.5 bar.
Sdledes: FM = 1.1 x FS = 16.5.
P& detta satt maste P234-parametern stallas in pa:

FS 25

P234=—> x100 = x 100 = 152
3 em * 00 16,5

D& arbetsomradet startar pa noll, P236 = 0, representerar en installningspunkt pa 100 %,
16.5 bar, dvs, arbetsomradet ar i procent: 0 till 90.9%.

NOTERA!

| de flesta fall ar det inte nédvandigt att stalla in forstarkningen och forskjutningen (P234 =
100 och P236 = 0.0). Procenttalet for installningspunkten &r ekvivalent med procenttalet fér
sensorn med fullskaleanvandning. Dock, om den maximala upplésningen for analog
inputAll (feed-back), dnskas, stall in P234 enligt tidigare forklaring.

Instéllning av display-indikation till méatenheten for processvariabeln (P040): satt P528
enligt den fullskaligt anvanda omvandlaren (sensor) och definiera P234 (se féljande
beskrivning av parameter P528).

3) Referens (instaliningspunkt):
Lokal/Fjarr-lage.
Referenskalla: Satt P221 eller P222 enligt den senast definitionen.

4) Varvtalsbegransningar: Satt P133 och P134 enligt applikationen.

Uppstart

1) Manuell funktion (stdngdDl):
Display-indikation (P040): kontrollera indikation baserad p& extern matning och pa
feed-backsignalen (omvandlare) vidAl1l.
Variera referensfrekvensen (F*) till dess att 6nskat varde for processvariabeln
uppnas.
Forst d& kanman véxla over till automatiskt lage (omriktaren stéller automatiskt
in(P525 = P040), om P536 &r lika med noll.
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2) Automatisk funktion: 6ppna DI och gor den dynamiska installningen av PID-
regulatorn, dvs, stéll in den proportionella forstarkningen (P520),
integralforstarkningen (P521) samt differentialférstarkningen (P522).

[JF® NOTERA!

Installningarna for omriktaren maste vara korrekta for att erhalla en bra prestanda pa PID-

regulatorn. Sékerstall féljande installningar:
M Vridmomentsokning (P136 och P137) och glidkompensation (P138) i V/F-

lageskontrollen (P202 = 0 eller 1);
M Accelerations- och decelerationsramper (P100 till P103);

M Strombegransningar (P169).

Input via terminaler

P, 6och7
—
4-20mA
VWV e
CFW-10 0-25 bar
In':zﬁgm SBV8E080AOD 8]
123456789101112 -
2 £ 3 '
o
] ‘_é 2 $ Process
s 23 3
= of =
o oo <
Instaliningspunkten kan
dndras genom tangenter LL1 N2V V. W PE
eller potentiometer enligt ga) (59) (50
fentiomete nOOOO®
I

gr_l
Linje

Instéllning av omriktarparametrar:

P203 =1 P238 =100
P221 =0c¢ller3 P240=0
P222 =0c¢ller3 P265 = 27
pP229=1 P525=0
P234 =100 P526 =0.1
P235=1 P527 =0
P236 = 000 P528 = 25

Figur 6.24 — Applikationsexempel p& en omriktare med PID-regulator
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Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
P520 0.0 till 999 % M Integral-forstarkningen kan definieras som; den tid som
PID [ 100] erfordras for att variera PID-regulatorns output fran 0 till
Proportionell 0.1(< 100) P134. Denna ges i sekunder, av nedanstaende ekvation:
forstarkning 1(>99.9)

- 1600
P521 0.0 till 999 % P521 x P525
PID [ 100]
Integral- 0.1(< 100) For foljande villkor:
forstarkning 1(>99.9) - P040 = P520 = 0;
- Dix i automatisk position.

P522 0.0 till 999 %
PID [0]
Differential- 0.1(< 100)
forstarkning 1(>99.9

P525 0.0 till 100.0 % i Ger processens installningspunkt (referens) via

PID-regulator [0.0] knapparna & och @ for PID-regulatorn, eftersom P221

Instaliningspunkt 0.1% = 0 (lokal) eller P222 = 0 (Fjarr) och den har stallts i

(via knappar) automatiskt lage. Om den har stéllts in pa manuellt Iage,
ges knapparnas referens av P121.

M Om P120 = 1 (aktiv back-up), behalls vardet for P525 vid
det senast installda vardet (back-up), aven néar
omriktaren ar avaktiverad eller inte kraftsatt.

P526 0.0 till 10.0 s M Satter tidskonstanten for processvariabelfiltret.
Processvariabel- [0.1s] M Anvandbart for brusfiltrering vid analog inputAll
filter 0.1 (feedback for process-variabeln).

P527 o till 1 M Definierar typ av handelse for PID-kontrollen.
Héandelsetyp [0]

PID-regulator

P527 Typ av handelse
0 Direkt
1 Reverserad

Tabell 6.16 — PID typ av handelse konfiguration

M Valj enligt tabell nedan:

Processvariabel- | Okning for detta P527 skall

krav anvandas

Okning maste 0 (Direkt)
Minskning motorvalvtalet 1(Reverserad)

Tabell 6.17 — Beskrivning av funktionsval fér P527
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Rackvidd
Parameter [Fabriksinstallning] Beskrivning / Noteringar
P528 0.0 till 999 M Definierar processvariabelskalan. Utfér omvandlingen
Skalfaktor processvariabel [ 100] mellan procenttal (internt anvant av omriktaren) och
0.1(<100) processvariabelenheten.
1(>99.9) & P528 definierar hur processvariabeln vid P040 skall
visas: P040 = varde % x P528.
Satt P528 i
P528 = full skala av anvéand sensor (FM) %100
P234
P536 0 till 1° & Tilldter att anvandaren aktiverar/avaktiverar en kopia av
Automatisk Instéllning av - [0] P040 (pro cessvariabel ) i P525 , nar det finns en
P525 kommutering av PID-funktionslaget fran manuell till
automatisk.
P536 Funktion
0 Aktiv (kopierar vardet pa P040 i P525)
1 Inaktiv (kopierar inte vardet av P040 i
P525)

Tabell 6.18 — P536 Konfiguration
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7 DIAGNOSTIK OCH FELSOKNING

7.1 FEL OCH MOJLIGA ORSAKER
Detta kapitel hjalper anvandaren att identifiera och korrigeraméjliga fel som kan
uppsta under CFW-10-drift. Det innehaller aven instruktioner for nodvandiga
periodiska inspektioner och rengoringsprocedurer.

Nar ett fel har upptackts, stangs omriktaren av, och felkoden visas pa avlasningen i
EXX-form, dar XX ar den aktuella felkoden. Foér att aterstarta omriktaren efter det att
ett fel har uppstéatt, maste omriktaren &terstallas. Aterstaliningen kan goras enligt

féljande:

M Koppla fran och ateranslut vaxelstrommen (power-on reset);

M Tryck patangenten @ (manual re-set);
M Automatisk aterstallning genom P206 (auto-reset);
M via digital input: DI1 to DI4 (P263 to P266 = 21).

Nedanstéende tabell definierar de olika felkoderna, samt forklarar hur felen skall
aterstallas och visar majliga orsaker for felkoden.

FEL

ATERSTALLNING

MOJLIGA ORSAKER

[S(0]0]
Overstrom, ut
(mellan faser)

EO1
Likstromsforbindelse,
Overspanning

EO02
Likstromsforbindelse,
underspéanning

EEEA H

SI& pa strom

Manuell (tangent @
Auto-Reset
DI

Kortslutning mellan tvd motorfaser.

Om detta fel upptrader under uppstart, kan det finnas
en kortslutning mellan jord och en eller flera
utgangsfaser.

Lasttrogheten alltfor hog, eller accelerationsrampen for
kort.

P169 ar for hogt installd.

Ovéantad instélining av P136 och/eller P137.

IGBT transistor-modulen &r kortsluten.

EEEE E

Kraftférsorjningsspanningen ar for hég, och genererar
en otillatet hog spanning i likstromsforbindelsen: Ud >
410 V - Modeller 200-240 V Ud > 460 V — Modeller
110-127 V.

Lasttrogheten ar alltfor hdg och accelerationsrampen
for kort.

Instéliningen avP151 for hog.

B E

Kraftférsorjningsspanningen ar alltfor 1&g, och orsakar
ett otillatet hogt varde pa likstromsforbindelsens
spanning (las vardet pa Parameter P004):

Ud < 200 V - Modeller 200-240 V

Ud < 250 V - Modeller 110-127 V
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FEL ATERSTALLNING MOJLIGA ORSAKER
E04 M Sla pa strom M Omgivningstemperaturen ar for hég (> 50 °C), (> 40 °C
Omriktare y‘ for 15.2A-modellen) och/eller utstrommen ar for hog.
Overhettning B Manuell (tangent V=) M Blockerad eller felaktig flakt.

M Auto-Reset w NOTERA!

M DI Kylningens éverhettningsskydd (E04) aktiveras
nar kylningstemperaturen (P008) nar 103 °C
eller 133 °C for 15.2A-modellen.

EO05 M P156 ar for 1agt installd for den anvanda motorn.
Overlast vid M Motorn ar i ett faktiskt 6verlaststillstand.
utmatning
I x t funktion
E06 M Ledningsdragning vid DI1 till DI4-inputs ar 6ppen [inte
Externt fel kopplad till GND(pin 5 av XC1-kontrollférbindning)].
(digital input progr
for ext fel ar 6ppet)
E08 M Elektriskt brus.
CPU-fel
E09 Kontakta WEG M Minne med korrupta varden.
Programminnesfel (referera till sektion 7.3)
(Checksum)
E24 Aterstélls automatiskt nar de M Inkompatibla parametrar har programmerats. Referera
Programmeringsfel inkompatibla parametrarna &ndras till tabell 5.1.
E31 Kontakta WEGS serviceavdelning M Omriktarens mandverkrets ar felaktig.
Tangentbord (HMI) (Referera till sektion 7.3) M Elektriskt brus i installationen (elektromagnetisk
kopplingsfel interferens).
E41 Kontakta WEGS serviceavdelning M Omriktarens mandverkrets ar felaktig.
Sjalvdiagnostiskt (Referera till sektion 7.3)
fel

100

OBS:
(1) Om EO04-fel uppstar pa grund av éverhettning i omriktaren, 1at
omriktaren kallna innan aterstaliningsforsok gors.

[ NOTERA!

Felet upptrader enligt féljande:

M EOO till EO6: stanger av reldet som har programmerats till “no fault”/”inget fel”,
avaktiverar PWM-pulserna, visar felkoden pa displayen. En del data sparas i
EEPROM-minnet: tangentbordsreferens och EP (elektronisk potentiometer) (nar
funktionen “backup of the references”/’referensback-up” pa P120 har aktiverats),
det intraffade felets nummer, status for integratorn for | x t funktionen
(6verstrom).

M E24: Indikerar felkoden pa LED-displayen. E08, EQ9, E31 och E41.: tillater inte
omriktarfunktionen (det &r inte mojligt att aktivera omriktaren); felkoden indikeras
pa LEDdisplayen.
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7.2 FELSOKNING

PROBLEM

PUNKT ATT KONTROLLERA

FELAVHJALPANDE ATGARD

Motorn gar inte

Inkorrekt
ledningsdragning

Kontrollera strdm och kontrollanslutningar. Till
exempel digital inputs DIx programmerad for
Start/Stopp eller General Enable eller “Inget externt
fel” maste anslutas till GND (pin 5 i
kontrollférbindningXC1).

Analog referens (om sadan
anvands)

Kontrollera om den externa signalen har anslutits pa
ett korrektsatt.

Kontrollera statusen pa varvtals-potentiometern (om
anvand).

Inkorrekt
programmering

Kontrollera om parametrarna ar korrekt
programmerade for applikationen.

Fel

Kontrollera sa att omriktaren inte har avaktiverats,
beroende pa upptackt feltillstand (referera till
ovanstaende tabell).

Motorstallning

Minska motorlasten.
Oka P169 eller P136/P137.

Motorvarvtalet
oscillerar

Lbsa anslutningar

Avaktivera omriktaren, stang av (OFF)
natspanningen och dra at samtliga kopplingar

Felaktig varvtalspotentiometer

Byt ut den felaktiga varvtals- potentiometern.

Variation i den externa
analoga referensen

Identifiera orsaken till variationen.

Motorvarvtalet ar
for hogt eller lagt

Programmeringsfel

Kontrollera om innehallet i P133 (min.frekvens) och

(referensgranser) P134 (max.frekvens)ar enligtmotorn och
applikationen.

Signal for Kontrollera kontrollsignalens referensniva

referenskontroll Kontrollera programmeringen (férstarkningar och

forskjutning) i P234 till P236.

Motorns namnplat

Kontrollera om den anvanda motorn motsvarar
kravdata for applikationen.

Display OFF

Stromfdérsorjning

Stromforsorjningenmaste vara inomféljande
omraden:

200-240 V modeller: - Min: 170 V- Max: 264 V
110-127 V modeller: - Min: 93 V- Max: 140 V
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7.3 KONTAKTA WEG

L

NOTERA!
Vid kontakt med WEG for service, vanligen ha féljande data till hands:

M Omriktar-modell;
M Serie nummer, tillverkningsdatum och hardvarurevision. Detta aterfinns pa omriktarens namnplat

(referera till sektion 2.4);
M Mijukvaruversion (referera till sektion 2.2);
M Information om applikation och omriktarprogrammering.

For ytterligare klargérande, traning eller service, vanligen kontakta var serviceavdelning.

7.4 FOREBYGGANDE UNDERHALL

A

A
{ !\\

102

FARA!
Koppla alltid ur kraftférsorjningsspanningen innan ndgon av omriktarens komponenter vidrores.

Aven efter det att omriktaren har stangts av, kan héga spanningar finnas kvar. Vanta minst 10 minuter for att
tillata en fullstandig urladdning fran kraftkondensatorerna.Anslut alltid utrustningen till en lamplig jord- (PE) punkt.

VARNING

Elektroniska tavlor har komponenter som ar kansliga for elektrostatiska urladdningar.
Vidror aldrig komponenter eller kontakter direkt. Om detta ar oundvikligt, ror forst vid metallramen eller anvand en

lamplig jordbygel.

Applicera aldrig ett hégspanningstest pa omriktaren!
Om detta ar nédvandigt, kontaktaWEG.

For att undvika problemorsakade av kdrva omgivande forhallanden, t ex hoga temperaturer, fukt, smuts,
vibrationer eller for tidigt aldrande av komponenter, rekommenderas periodiska inspektioner av omriktare och

installationer.



KAPITEL 7 — DIAGNOSTIK OCH FELSOKNING

KOMPONENTER

PROBLEM AVHJALPANDE ATGARDER

Kopplingsplintar

Ldsa skruvar Dra at dem

Lésa anslutningar

Kretskort Damm, olja eller fukt-ansamling Rengdr dem och/eller byt ut dem
Lukt Byt ut dem

Flaktar @ / Kylsystem Smutsig flakt Rengor flakten
Ovanligt ljud Byt flakt

Stannad flakt

Ovanlig vibration

(1) Rekommendationen ar att byta flaktar efter 40.000 driftstimmar.
Tabell 7.1 — Periodisk inspektion efter uppstart

7.4.1 Rengdringsinstruktioner

Vid behov av att rengora omriktaren, f6lj nedanstadende instruktioner:

El B

El Bl

a) Kylsystem:

Stang av vaxelstrommen fran omriktaren och vanta i 10minuter.

Avlagsna allt dammfran ventilationséppningar, genomatt anvanda en plastborste
ellermjuk trasa.

Avlagsna ansamlat damm fran kylflansarna och flaktbladen med tryckluft.

b) Elektroniska tavior

Stang av vaxelstrommen fran omriktaren och vanta i 10minuter.

Koppla bort omriktarkablar, och sékerstall samtidigt att de &r noggrant markta,
for att underlatta senare ateranslutning.

Avlagsna allt damm frén kretskorten, genom att anvanda en antistatisk, mjuk
borste och/eller avlagsna det med en joniserad tryckluftspistol; (till
exempel:Charges Burtes lonGun (non nuclear) Ref. A6030-6 DESCO).
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8 TILLBEHOR OCH EXTRAUTRUSTNING

L_a

8.1 RFI-FILTER

104

Detta kapitel beskriver de tillbehér som kan anvandas internt eller externt med CFW-
10.

NOTERA!

CFW-10 omriktarlinje har endast filter for modeller med enfas strémférsorjning.

Installation av frekvensomriktare kréver noggrannhet for att undvika

elektromagnetiska interferenser (EMI).

Denna elektromagnetiska interferens kan stora driften av omriktaren eller dess

anordningar, t ex elektroniska sensorer, PLC-omvandlare, radioutrustning, etc.

somaér installerade i narheten.

For att undvika dessa problem, f6lj de installationsinstruktioner som finns i denna

manual.

| detta fall, undvik installation av kretsar som genererar elektromagnetiskt brus, t ex

kraftkablar, motorer etc néra signal eller styrkablar.

Forsiktighet skall ocksa vidtas med den utstralade interferensen, genomavskarmning

av kablar och kretsar som tenderar att emittera elektromagnetiska vagor och orsaka

interferens.

Elektormagnetisk interferens kan aven éverféras genom natspanningsmatning.

Denna typ av interferensminimeras i de flesta fall av kapacitiva filter, somredan finns

installerade inuti CFW-10.

Dock, nar omriktare installeras i bostadsomraden, kan en installation av tillaggsfilter

kravas. Dessa filter kan installeras externt pa omriktarna. Klass B-filter harmer

dampning an klassA-filter, definierat i EMC-standard, och ar darfér mer lampliga for
boendemiljoer.

Befintliga filter och omriktarmodellerna som géller visas i tabell 3.5.

Externa filtermaste installeras mellan natspannings-matningen och omriktarens

ingang, enligt senare figur 8.1.

Instruktioner for installation av RFI-filter:

M Installera omriktaren och filter p& enmetalliskt jordad plat, s& nara varandra som
mojligt, och sakerstall en god elektrisk kontakt mellan den jordade platen och
omriktaren samt filterramar.

M For anslutning av motor, anvéand en avskarmad kabel eller individuella kablar,
inuti ett metalljordat ror.

e Diffepanel

CPW-10

Rér eller

i
i
i
i
iavskérmad kabel

1
I
I
i
i Fitter
1
1
|
I

Jord Motor-jord (ram)

Tabell 8.1 — Anslutning av externt RFI-filter
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8.2 LINJEREAKTOR

8.2.1 Applikationskriterier

Beroende pa egenskaperna for en ingangskrets (vanligt pa de flesta omriktare som
ar tillgangliga pa marknaden), bestaende av en likriktardiod och ett
kondensatorbatteri, &r omriktarens instrom(dranerad fran natspanningsmatning) en
icke-sinusvagform och innehaller harmonier fran grundfrekvensen
(strémforsorjningsfrekvensen: 60 Hz eller 50 Hz). Dessa 6vertonsstrémmar cirkulerar
genom natspanningsmatningen och orsakar harmoniska spéanningsfall som
snedvrider omriktarens kraftférsorjningsspanning och andra laster som &ar kopplade
till denna linje. Dessa dvertonsstrémmar och spanningsdistorsioner kan 6ka de
elektriska forlusterna i installationen, éverhetta komponenterna (kablar, transformer,
kondensatorbatterier, motorer, etc.), liksom séanka effektfaktorn. Overtons-
instrommen beror pa impedansvarden som finns i likriktaringangs-/utgangskretsen.
Installation av en linjereaktor reducerar det harmoniska innehallet i instrémmen,
vilket ger foljande fordelar:

Okning av ineffektsfaktorn;

Reduktion av RMS-instrommen;

Reduktion av kraftférsorjningsspanningens distorsion;
Okad livslangd for likstromsforbindelsens kondensatorer

El B B E

Pa vanligt satt, kan CFW-10 seriernas omriktare kopplas direkt till
natspanningsmatningen utan linjereaktorer. Men om sa ar fallet, sakerstall foljande:

M For att sakerstalla omriktarens forvantade livslangd, rekommenderas en
minimume-linjeimpedans, vilken ger ett spanningsfall enligt tabell 8.1, som en
funktion av motorlasten. Om linjeimpedansen (transformer + ledningsdragningar)
ar lagre an dessa varden, rekommenderas att anvanda linjereaktorer.

M Vid behov av att lagga till en linjereaktor till systemet, rekommenderas en

dimensionering med hansyn tagen till ett spanningsdropp pa 2 till 4 % (for

nominell utstrém). Detta ar ett resultat av en kompromiss mellan motorns
spanningsfall, effektfaktorforbattringar och dévertonsstrommarnas distorsions
reduktion.

Addera alltid en linjereaktor, néar kondensatorer for effektfaktorkorrektion har

installerats i samma linje och nara omriktaren.

Figur 8.2 visar linjereaktoranslutningen till ingangen.

Anvand foljande ekvation for att kalkylera vardet pa linjereaktorn. Det ar

nodvandigt att uppna det onskade procenttalet for spanningsfallet:

EE

V,

L=1592 xAvV
592 x X (Fxl

[uH]

8. nom )

dar:

AV - Onskat linjespanningsfall, i procent (%);
\, - Fasspénning vid omriktaringdngen (linjespénning), i Volt (V);
I, ,on - Mérkstrdm fér omriktaringdngen (refererar till kapitel 9);

e. nol

f - Linjefrekvens
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Model Minimum Linjeimpedans
Marklast vid omriktarens utgang
(ls=1s nom)
1.6A / 200-240V 0.5%
2.6A / 200-240V 0.5%
4,0A / 200-240V 0.5%
7.3A / 200-240V 1.0%
10.0A / 200-240V 1.0%
15.2A / 200-240V 2.0%
1.6A/ 110-127V 1.0%
2.6A/ 110-127V 2.0%
4.0A/ 110-127V 1.5%

Obs: Dessa varden sékerstéller en livslangd pa 20.000 timmar for
likstromsforbindelsens kondensatorer, dvs de kan drivas under 5 &r med en
driftstid pa 12 timmar om dagen.

Tabell 8.1 — Minimum linjeimpedans for ett antal olika belastningar

a)
S
[ LET]
EASYIRME
CVE
\“l‘.__/
@IEI [~ Iwle]
PE ¢
® ey |
Lt : &
NL2 — " oE AVSKARMNING
b)
nnnnnnnn
|meg)
awe
= aaao=
[=1=1= b
S
e
Seooons || | =
%1 [ ) PE PElVIVIY]
4;4— PE ©
LI B B N —— r
i 1 B A s — e
le— 2HY ¥— et AVSKARMNING
Ls— Hu—~
LINJE

Figur 8.2 a) b) — Stromanslutning med linjereaktor
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M Som ett alternativt kriteria, rekommenderar vi alltid en extra linjereaktor nar
transformern som férser omriktaren, har hégre output an den som indikeras i
nedanstdende tabell:

Omriktarmodell Transformatorns kraft (kVA)
1.6 A och 2.6 A/200-240 V 30 x nominell skenbar effekt fér omriktaren [kVA]
4A/200-240 V 6 x nominell skenbar effekt foér omriktaren
1.6 A, 2.6 Aoch4.0 A/ 6 x nominell skenbar effekt fér omriktaren [kKVA]
110-127 V 10 x nominell skenbar effekt for omriktaren
7.3A/220-240 V 7.5 x nominell skenbar effekt fér omriktaren [KVA]
10.0A/200-240 V 4 x nominell skenbar effekt fér omriktaren [kVa]

OBS: Véardet for det nominella skenbara véardet kan erhéallas i sektion 9.1 i denna manual.

Tabell 8.2 — Alternativa kriteria for anvandning av linjereaktor — Max.varden for
transformatorkraft

8.3 LASTREAKTOR

Anvandning av en trefasig lastreaktor, med ett ungefarligt 2%-igt spanningsfall, ger en
induktans vid motorns omriktarutgdng. Detta minskar dV/dt (vardet for spanningshajningen)
fran de pulser som genereras i i omriktarens utgang. Detta reducerar spanningtoppar pa
motorlindningar och de lackande strdmmarna som kan genereras nar langa kablar anvands
mellan omriktare och motor (som en funktion av “transmissionsledningens” effekt). For
WEG-motorn med spanningar upp till 460 V, behdvs ingen lastreaktor, eftersom isoleringen
av motor-wiren stdder driften av CFW-10. Om kablarna mellan omriktare och motor, inte ar
langre an 100 m (330 ft), 6kar kapacitansen till jorden. Anvandning av en lastreaktor,
rekommenderas aven i detta fall.

LINJE LAST  AVSKARMNING
REAKTOR

Figur 8.3 — Lastreaktoranslutning

8.4 RHEOSTATISK BROMSNING
Den rheostatiska bromsningen anvands nér korta decelerationstider kravs eller vid héga
troghetsbelastningar.
For korrekt dimensionering av bromsmotstandet skall foljande applikationsdata tas i
beaktande: decelerationstid, troghetsbelastning, bromsningens arbetskvot, etc.
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RMS-stromvardet och den maximala toppstrémmen skall alltid respekteras. Den maximala
toppstrdommen definierar minimumvardet (ohm) fér bromsresistorn. Referera till tabell 8.3.
Den spanningsniva for likstromsforbindelsen, dar den rheostatiska bromsningen aktiveras,
ar féljande:

CFW-10 200-240 V modeller: 366 Vdc
CFW-10 110-127 V modeller: 411 Vdc

8.4.1 Dimensionering

Bromsmomentet kan erhallas genom applicering av frekvensomriktare, utan att anvanda
den rheostatiska bromsmodulen.

Vridmomentet varierar fran 10 till 35%avmotornsmarkvridmoment.

Under deceleration, genereras lastens kinetiska energi till likstromsforbindelsen
(intermediar krets).Denna regenererade energi laddar kondensatorerna vid den
intermediara kretsen, och 6kar spanningsnivan i likstromsforbindelsen. Om denna extra
energi inte forsvinner, kan ett dverspanningsfel (E01) intraffa och avaktivera omriktaren.
For att erhdlla ett hégre bromsmoment, anbringas den rheostatiska bromsningen. Nar en
rheostatiskt bromsning anvands, férsvinner den extra regenererade energin i en extern
resistor.

Bromsmotstandets kraft ar ar en funktion av decelerationstiden, lastens troghet och det
resistiva vridmomentet. Anvand wireresistorer eller bandmotstand i keramik med avsedd
isolationsspanning for att st emot en hégmomentan effekt (med avseende pa
markeffekten).

CFW - 10 Vmax Maximum Pmax Maximum Pims Rekomm- Rekomm-
Modell (Maximum Broms- (Resistor RMS (Resistor enderad enderat
Resistor- nings Topp- Broms- Maximum Resistor kablage
Spénning) strém Effekt) ningsstrém Kraft)
ENFAS
1.6A/ Bromsning
200-240V Inte
2.6A/ tillganglig
200-240V
4.0A/
200-240V
7.3A/ 410 V 11 A 4.3 kW 10 A 3.9 kW 39 (ohms) 2.5 mm?/
200-240V 14 AWG
10.0A/ 410V 11A 4.3 kW 10 A 3.9 kW 39 (ohms) 2.5 mm?/
200-240V 14 AWG
1.6A/ Bromsning
110-127V Inte
2.6A/ tillganglig
110-127V
4.0A/ 460 V 12 A 5.4 kW 5A 2.2 kw 39 (ohms) 2.5 mm?/
110-127V 14 AWG
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CFW -10 Vmax Maximum Pz Maximum P Rekomm- Rekomm-
Modell (Maximum Broms- (Resistor RMS (Resistor enderad enderat
Resistor- nings Topp- Broms- Maximum Resistor kablage
Spanning) strém Effekt) ningsstrém Kraft)
TREFAS
1.6 A/ Bromsning
200-240 V Inte
2.6 A/ tillganglig
200-240 V
4.0 A/
200-240 V
7.3 A/
200-240 V
10.0 A/ 410 V 11 A 4.3 kW 10 A 4.3 kW 39 (ohms) 2.5 mm?/
200-240 V 14 AWG
15 A/ 410 V 11 A 4.3 kW 10 A 4.3 kW 39 (ohms) 2.5 mm?/
110-127 V 14 AWG

8.4.2

Installation

A

Tabell 8.3 forts. — Rekommenderade bromsmotstand
NOTERA!

Data presenterade i tabell 8.3 har kalkylerats for hogsta tillatna effekt for
frekvensomvandlaren. For lagre bromseffekt, kan annu ett motstand anvandas enligt
applikationen.

M Koppla bromsmotstandetmellan +UDoch BRelkontakter/ (referera till sektion 3.2.1
och fig. 3.6);

M Gor denna anslutningmed ett tvinnat par.Koér denna kabel separerad fran samtliga
signaler och styrkabel. Dimensionera kabeltvarsnittet i enlighet med applikationen,
och ta hansyn tillmax- ochRMSstrém;

M Om bromsmotstandet har installerats inuti omriktarpanelen, skall den extra
varmeforlust som motstandet orsakar, tas i beaktande nar panelventilationen skalll
definieras.

FARA!

Omriktarens interna bromskrets, liksombromsmotstandet kan skadas om de inte &r
korrekt dimensionerade, och/eller omstromférsérjning in, dverskrider detmaximalt
tillatna vardet.

| detta fall, &r den enda garanterade metoden for att undvika att branna motstandet,
samt for att eliminera risken for brand, en installation av ett termiskt
Overlastsutlosarreld, i serie med motstandet och /eller en installation av en termostat pa
resistorn med kablaget pa sa satt att omriktarens energiférsorjning kopplas bort vid
Overlast.

Detta visas pa nasta sida;
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Kontaktor

Inmatning :
stromforsérjning ... < L3

V—————— Motor

Kontrollspanning

—
Termostat «—| | Bromsmotstand

Figur 8.4 — Koppling av bromsmotstand (endast for modellerna 7.3 och 10.0 A/200-240 V och 4.0 A/110-127 V enfas och
10.0 A och 15.2 A/200-240 V trefas)
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9 TEKNISK SPECIFIKATION

Detta kapitel beskriver den tekniska specifikationen (elektrisk och mekanisk) for CFW-

10 omriktar-serier.

9.1 ELDATA

Specifikation vaxelstromsingang:
M Spanning: -15%, +10%(medmotoreffektsforluster);

M Frekvens : 50/60

M Overspanning: kategori lll (EN 61010/UL 508C);

Hz (= 2 Hz);

M Transienta spanningar enligt kategori lll.

Minimum linjeimpedans: variabel enligt omriktarmodell. Referera till sektion 8.2.

Systemstart:max. 10 PA/AV-cykler per timme.

9.1.1 Stromforsoérjning: 200/240 V — enfas

Modell: Strém (A) / 1.6/ 2.6/ 4.0/ 7.3/ 10.0/
Spanning (V) 200-240 200-240 200-240 200-240 200-240
Effekt (kVA) ¥ 0.6 1.0 1.5 2.8 3.8
Markstrém, ut (A) @ 1.6 2.6 4.0 7.3 10.0
Max. utstrom (A) © 2.4 3.9 6.0 11.0 15.0
Stromforsorjning Enfas
Markstrom, in (A) 3.5 5.7 8.8 16.0 22.0
Driftsfrekvens (kHz) 10 10 10 5 5
Max. Motoreffekt (cv) @™ | 0.25HP/ 0.5HP/ 1HP/ 2HP/ 3HP/
0.18kwW 0.37kwW 0.75kwW 1.5kW 2.2kwW
Watt-forluster (W ) 30 35 50 90 100
Rheostatisk bromsning Nej Nej Nej Ja Ja
9.1.2 Stromforsorning: 200/240 V - trefas
Modell: Strém (A) / 1.6/ 2.6/ 4.0/ 7.3/ 10.0/ 15.2/
Spéanning (V) 200-240 | 200-240 | 200-240 | 200-240 | 200-240 | 200-240
Effekt (kVA) © 0.6 1.0 1.5 2.8 3.8 5.8
Mérkstrém, ut (A) ¥ 1.6 2.6 4.0 7.3 10.0 15.2
Max. utstrom (A) ¥ 2.4 3.9 6.0 11.0 15.0 22.8
Stromforsdrjning Trefas
Markstrom, in (A) 3.5 5.7 8.8 16.0 22.0 18.0
Driftsfrekvens (kHz) 10 10 10 5 5 2.5
Max. Motoreffekt (cv) 0.25HP/ 0.5HP/ 1HP/ 2HP/ 3HP/ 5HP/
“we) 0.18kW | 0.37kW | 0.75kw 1.5kW 2.2kw 3.7kwW
Watt-forluster (W) 30 35 50 90 100 160
Rheostatisk Nej Nej Nej Ja Ja Ja
bromsning
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9.1.3 Stromforsorjning: 110/127 V — Enfas

112

Modell: Strém (A) / Spanning 1.6/ 2.6/ 4.0/
110-127 110-127 110-127
Effekt (kVA) ™ 0.6 1.0 1.5
Mérkstrém, ut (A) 1.6 2.6 4.0
Max. utstrom (A) © 2.4 3.9 6.0
Stromfdérsorjning Enfas
Mérkstrom, in (A) 7.1 115 17.7
Driftsfrekvens (kHz) 10 10 10
Max. Motoreffekt (cv) @ ® 0.25HP/ 0.5HP/ 1HP/
0.18kwW 0.37kW 0.75kwW

Watt-forluster (W) 40 45 60
Rheostatisk bromsning Nej Nej Ja

NOTERA!

(1) Motorstyrkan i kVA bestams genomfdljande ekvation:

P (KVA) =

'\/?jx Spénning (V) x Strém (A)

1000

De varden som visas i tabellen, ar kalkylerade med hansyn tagen till markstrom, och

en inspanning pa 220 V.

(2)Markstrommen galler for foljande forhallanden:
Relativ luftfuktighet: 5 till 90%, utan kondensering.

M Hojd: 1000 m upp till 4000 m (3.300 ft upp till 13.200 ft) — stromreduktion pa 1 %
for varje 100 m (330 ft) dver 1000 m (3.300 ft) hojd.

M Omgivande temperatur: 0 °C till 50 °C (32 °F till 122 °F). For 15.2A-modellen och
modeller med inbyggt filter, &r temperaturen 0 till 40 °C (32 °F till 104 °F).
Markstrommens varden géller for driftsfrekvenser pa 2.5 kHz till 10 kHz

(fabriksinstallning = 5 kHz, 2.5 kHz for 15.2Amodellen).

M For hogre driftsfrekvenser, 10.1 kHz till 15 kHz, beakta de varden som anges i

beskrivningen for parameter P297 (referera till kapitel 6).

(3)Maximal strom:

M Omriktaren stodjer en dverlast pa 50%(maximal utstrom1.5 x méarkstrom) under
1minut for varje 10minuters drift.
M For hogre driftsfrekvenser, 10.1 kHz upp till 15 kHz, anvand 1.5 ganger det varde
som anges i parameterbeskrivning P297 (se kapitel 6).

(4) Motorns angivna markeffekt, ar endast vagledande véarden for IV-poliga motorer och

normala gangbelastningar. Den precisa dimensioneringen av omriktaren méaste beakta
motorns gallande namnplat samt applikationsdata.

(5) WEG-omriktare ar forsedda med parameterinstéllningar fér WEG IV-poliga

standardmotorer, 60 Hz, 220 V och utgangar, som visas ovan.
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9.2 ELEKTRONISK/ALLMANDATA

KONTROLL METOD M Applicerad spanning V/F (skalar)
UTFREKVENS M 0 till 300 Hz, uppldsning: 0.01 Hz.
PRESTANDA V/F-KONTROLL M Varvtalsreglering: 1 % av méarkvarvtalet.
INGANGAR ANALOG M En isolerad ingang, upplosning: 7-bits, (O till 10) V eller (0 till 20)
(CCP10-Board) mA, eller (4 till 20) mA,
M Impedans: 100 kOhm [(O till 10) V], 500 Ohm [(O till 20) mA eller
(4 till 20) mA], programmerbar funktion.
DIGITAL M Fyraisolerade ingangar, 12 V likstrom, programmerbara
funktioner.
UTGANG RELA M Ett rela med tvavags-kontakter, (250 V vaxelstrom- 0.5A/ 125 V
(CCP10-Board) vaxelstrom 1.0A/ 30 V likstrom?2.0A), programmerbara funktioner.
SAKERHET SKYDD SAKERHET SKYDD ¥ Overstrom/kortslutning, utgang
M Underspanning och éverspanning i effektdelen
M Overtemperatur i omriktaren
M Motor/omriktare dverlast (I xt)
M Externt fel
M Programmeringsfel
M Felaktig omriktare
TANGENTBORD STANDARD HMI M 4-knappar: start/stopp, 6kning,minskning och programmering,
(HMI) M LEDs display: 3 siffror med 7 segment
M LEDs for parameter och dess innehallsindikering
M Den tillater access/andring av samtliga parametrar.
M Display-noggrannhet:
- strom: 10 % av markstrom
- spanningsupplésning: 1 V
- frekvensupplosning: 0.1 Hz
- en potentiometer for utfrekvensens variation (endast
tillganglig i Plusversionen)
SKYDDSGRAD IP20 M For samtligamodeller
STANDARDER IEC146 M Omriktare och halvledare
UL 508 C M Omriktningsutrustning
EN 50178 M Elektronisk utrustning for anvandning i kraftinstallationer
EN 61010 M Séakerhetskrav gallande elektrisk utrustning fér matning, kontroll
och laboratorieandamal
EN 61800-3 M EMC produktstandard for justerbara varvtal elektriska drivsystem,

(med externt filter)
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